
 

Prefacio 
 
 

¡Primero gracias por la adquisición del inversor de Frecuencia serie KE300 MICNO! 
 

Las presentes instrucciones presentan cómo utilizar el inversor de serie KE300 correctamente. Antes del uso 
(instalación, funcionamiento, mantenimiento e inspección etc.), por favor lea las presentes instrucciones de uso 
cuidadosamente. Además, utilice el producto después de entender las precauciones de seguridad. 

 

Precauciones 

 Para describir los detalles del producto, a veces las leyendas de las presentes instrucciones no tienen 
envolventes o cubiertas de seguridad. Cuando utilice el producto, por favor instale el envolvente o la 
cubierta según las disposiciones, y opere el producto según los contenidos de las instrucciones. 

 Las leyendas de las presentes instrucciones solamente sirven para las descripciones, que pueden ser 
diferentes de los productos pedidos por usted. 

 A causa de la modernización de producto o el cambio de especificaciones, los contenidos de las presentes 
instrucciones se cambiarán a tiempo para mejorar la conveniencia y exactitud de las instrucciones. 

 Si necesitan pedir las instrucciones de uso a causa de daño o pérdida, por favor póngase en contacto con 
los agentes de cada zona de nuestra empresa o póngase directamente en contacto con el centro de 
servicios de clientes de nuestra empresa. 

 Si usted tiene algunos problemas durante el uso, por favor póngase en contacto con el centro de servicios 
de clientes de nuestra empresa. 
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Capítulo I Informaciones de seguridad y precauciones 
 
Definición de seguridad:  
 
En el presente manual, las precauciones se dividen en los dos tipos siguientes: 

 

Peligro: Situación que puede conducir a lesiones severas, incluso muerte porque no se opera el producto 
según los requisitos; 

 Atención: Situación que puede conducir a lesiones medianas o leves y deterioros de equipos porque se 
opera el producto según los requisitos; 
 

Por favor lea el presente capítulo cuidadosamente durante la instalación, puesta en marcha y reparación del 
producto, y el usuario debe operarlo según las precauciones de seguridad establecidas en el presente capítulo. 
Cualquier daño y pérdida causado por la operación errada no tiene ninguna relación con nuestra empresa. 
 
1.1 Precauciones de seguridad 
 
1.1.1 Antes de instalación: 

Peligro 

 Si encuentran liquidos, falta de componentes o deterioro de componentes del sistema 
de control cuando abra el embalaje, ¡por favor no lo instale! 

 ¡Por favor no lo instale!, si la lista de embalaje no coincide con el nombre del objeto 
material. 

Nota 

 Deben subirlo y colocarlo ligeramente durante el transporte, Caso contrario, ¡podrá 
dañar el equipo! 

 Por favor no utilice el inversor dañado o el inversor con falta de componentes. 
¡Habrá el peligro de que se hiera! 

 No toque con las manos los elementos ni componentes del sistema de control, Caso 
contrario, ¡Existe peligro de daño electrico! 

 
1.1.2 Durante la instalación: 

Peligro 

 Por favor instale en el objeto ignífugo como metal etc.; lejos de los combustibles. Si 
no, ¡podrá causar alarma de incendio! 

 Prohíben apretar el perno de fijación del elemento del equipo como se quiera, 
¡especialmente el perno con marca roja! 

Nota 

 Cuidar que la cabeza de conductor o un tornillo NO caiga en el inversor. Caso 
contrario, ¡podrá dañar el accionamiento! 

 Por favor instale el inversor en el lugar con menores vibraciones, evitando la luz 
solar directa. 

 Cuando más de dos inversores se colocan en el mismo gabinete, por favor preste 
atención a la posición de instalación para asegurar el efecto de disipación térmica. 

 
1.1.3 Durante el cableado: 

Peligro 
 Se necesita obedecer la guía del presente manual, que el personal eléctrico 
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profesional siga las instrucciones de instalacion, Caso contrario, ¡podrá ocurrir 
peligros imprevistos! 

 El disyuntor debe estar entre el inversor y la fuente de alimentación para separarlos, 
si no, ¡podrá ocurrir una alarma de incendio! 

 Por favor confirme que la fuente de alimentación está en estado de energía zero 
antes del conexionado, Caso contrario, ¡existe peligro de descarga eléctrica! 

 Por favor ponga el inversor a tierra correctamente según las normas, Caso contrario, 
¡habrá peligro de descarga eléctrica! 

Nota 

 Se Prohíbe conectar la fuente de alimentación de entrada con los terminales de salida 
(U, V, W) del inversor. Preste atención a las marcas de los terminales de conexión, y 
¡no se equivoque en el cableado! Caso contrario, ¡podría causar el deterioro del 
inversor! 

 Asegurar que el cableado cumple los requisitos de EMC y las normas de seguridad 
locales. El diámetro del conductor usado se refiere a las recomendaciones del 
manual. Caso contrario, ¡podría ocurrir un accidente! 

 Se Prohíbe conectar directamente la resistencia de freno con los terminales (+) y (-) 
del bus CC. Caso contrario, ¡causarán una alarma de incendio! 

 El codificador se necesita usar el cable blindado, y ¡la capa blindada debe asegurar 
que el extremo único se conecte con la tierra confiablemente! 

 
1.1.4 Antes de alimentación: 

Peligro 

 Por favor confirme si el nivel de tensión de la fuente de alimentación de entrada 
coincide con el nivel de tensión nominal del inversor; si las posiciones de 
conexiones de los terminales de entrada (R, S, T) y los terminales de salida (U, V, 
W) de la fuente de alimentación son correctas; y preste atención a inspeccionar si 
tiene el fenómeno de cortocircuito en los circuitos periféricos conectados con el 
inversor, si las conexiones son fijas, Caso contrario, ¡podrán causar el deterioro del 
inversor! 

 En cualquier parte del inversor no es necesario realizar la prueba de resistencia a la 
tensión, se ha realizado esta prueba cuando sale de fábrica. Caso contrario, ¡causará 
un accidente! 

Nota 

 El inversor se puede alimentar solamente después de colocar bien la tapa. Caso 
contrario, ¡es posible causar una descarga eléctrica! 

 Para Todas las conexiones de los accesorios periféricos es necesario obedecer las 
instrucciones del presente manual, y realizar correctamente según los métodos de 
conexión de circuitos ofrecidos por el manual. Caso contrario, ¡podrían causar un 
accidente! 

 
1.1.5 Después de alimentación: 

Peligro 

 No abra la tapa después de alimentarse. Caso contrario, ¡habrá peligro de descarga 
eléctrica! 

 No toque el inversor y los circuitos periféricos con manos húmedas. Caso contrario, 
¡habrá peligro de descarga eléctrica! 

 No toque cualquier terminal de entrada ni salida del inversor. Caso contrario, ¡habrá  
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peligro de descarga eléctrica! 
 Al inicio de alimentación, el inversor realiza la inspección de seguridad 

automáticamente para el circuito exterior de corriente nominal; en este momento, se 
prohíbe tocar los terminales de conexión U, V, W del inversor o los terminales de 
conexión del motor eléctrico, Caso contrario, ¡existe peligro de descarga eléctrica! 

Nota 

 Si necesitan realizar la identificación de parámetros, por favor preste atención al 
peligro de heridas durante la rotación del motor eléctrico. Caso contrario, ¡puede 
causar un accidente! 

 Por favor no cambie los parámetros de fabricante del inversor como se quiera. Caso 
contrario, ¡podrá causar deterioro para el equipo! 

 
1.1.6 Durante el funcionamiento: 

Peligro 

 Por favor no toque el ventilador de refrigeración ni la resistencia de descarga para 
detectar la temperatura. ¡Caso contrario, Se causará quemaduras! 

 Prohíba que personal no calificado manipule la señal durante el funcionamiento. Caso 
contrario, ¡podrá causar lesiónes corporales o deterioro del equipo! 

Nota 

 Durante el funcionamiento del inversor, deben evitar que cualquier cosa caiga en el 
equipo. Caso contrario, ¡podrán causar el deterioro del equipo! 

 No tome el método de conexión y desconexión del contactor para controlar el arranque 
y parada del inversor. Caso contrario, ¡Puede causar deterioro en el equipo! 

 
1.1.7 Durante el mantenimiento: 

Peligro 

 NO realizar reparación o mantenimiento en el equipo cuando esté energizado. Caso 
contrario, ¡existe peligro de descarga eléctrica! 

 Solamente pueden realizar el mantenimiento y reparación para el inversor después de 
confirmar que la tensión del inversor es inferior a AC 36V, tomando los dos minutos 
después de la desconexión de alimentación como el estándar. Caso contrario, ¡la carga 
eléctrica residual en los capacitores podrá causar daño las personas! 

 Prohíbir que personal sin capacitación profesional realice reparación y/o 
mantenimiento en el inversor. Caso contrario, podrían causarár lesiónes corporales o 
deterioro del equipo! 

 Necestian configurar los parámetros después de cambiar el inversor, y ¡todos los 
conectores enchufables se necesitan enchufar durante la desconexión de electricidad! 

 
1.2 Precauciones 
 
1.2.1 Inspección de aislamiento del motor eléctrico 
 

Deben realizar las inspecciones de aislamiento para el motor eléctrico por su primer uso, antes del re-uso 
después de colocarse por un largo tiempo y en la inspección periódica, evitando que deterioren el inversor por el mal 
funcionamiento de aislamiento del devanado del motor eléctrico. Deben separar las conexiones del motor eléctrico 
del inversor durante la inspección de aislamiento, y se recomienda utilizar el megóhmetro de 500V, asegurando que 
la resistencia de aislamiento no es inferior a 5MΩ. 
 
1.2.2 Protección térmica del motor eléctrico 
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Si el motor eléctrico seleccionado no coincide con la capacidad nominal del inversor, especialmente cuando la 

potencia nominal del inversor es mayor que la potencia nominal del motor eléctrico, necesitan ajustar los valores de 
parámetros pertinentes a la protección de motor eléctrico del inversor o instalar el relé térmico antes del motor 
eléctrico para protegerlo. 
 
1.2.3 Funcionamiento a frecuencia industrial mayor 
 

El presente inversor puede ofrecer las frecuencias de salida de 0Hz～3000Hz. Si el cliente necesita funcionar a 
una frecuencia mayor a 50Hz, por favor considere la resistencia del dispositivo mecánico. 
 
1.2.4 Vibración del dispositivo mecánico 
 

El inversor se puede encontrar con los puntos de resonancia mecánica del dispositivo de carga en unos lugares 
de frecuencia de salida, puede evitarlos por medio del ajuste de los parámetros de frecuencia de salto del inversor. 
 
1.2.5 Sobre calentamiento y ruido del motor 
 

Debido a que la tensión de salida del inversor es la onda PWM, con algunos armónicos, el aumento de 
temperatura, el ruido y la vibración del motor eléctrico son un poco mayores que los de funcionamiento a frecuencia 
industrial. 
 
1.2.6 El lado de salida tiene elementos sensibles de tensión o capacidad de mejora de factor de potencia 
 

La salida del inversor es la onda PWM, si en el lado de salida se instala la capacidad de mejora de factor de 
potencia o la resistencia dependiente de tensión contra rayos etc., fácilmente causarán la sobrecorriente transitoria 
del inversor, incluso el deterioro del inversor. Por favor no las utilice. 
 
1.2.7 Contactores y otros interruptores utilizados en los terminals de entrada y salida del inversor 
 

Si instalan el contactor entre la fuente de alimentación y el terminal de salida del inversor, prohíben utilizarlo 
para controlar el arranque y parada del inversor. Si se necesita el contactor para controlar el arranque y parada del 
inversor, el intervalo no debe ser inferior a una hora. La carga y descarga frecuentes pueden reducir la vida útil del 
condensador del inversor. Si se instalan el contactor y otros interruptores entre el terminal de salida y motor eléctrico, 
deben asegurar que el inversor se encienda y se apague cuando está sin salida, si no, causarán el deterioro del 
módulo del inversor. 
 
1.2.8 Uso fuera del valor de tensión nominal 
 

No es adecuado utilizar el inversor de serie KE fuera del alcance de la tensión de trabajo permisible establecida 
en el manual, esto causará el deterioro del elemento interior del inversor. En caso necesario, por favor utilice el 
dispositivo de aumento o reducción de tensión correspondiente para realizar la transformación. 
 
1.2.9 Entrada trifásica cambiada en entrada bifásica 
 

No cambiar el inversor trifásico de serie KE en el inversor bifásico. Caso contrario, generarán avería o el 
deterioro del inversor. 
 
1.2.10 Protección contra impulsos de rayos 
 

En el inversor de la presente serie se instala el dispositivo de protección contra sobrecorriente de rayos, y cuenta 
con cierta capacidad de auto-protección contra impulsos inducidos por rayos. Para los lugares de rayos frecuentes, el 
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cliente debe instalar la protección en el extremo frontal del inversor. 
 
1.2.11 Altitud y reducción de potencia 
 

En las zonas con altitud superior a 1000msnm, se necesita reducir la potencia si el efecto de disipación térmica 
del inversor disminuye por falta de Oxigeno. En este caso, por favor realice la consulta técnica a nuestra empresa. 
 
1.2.12 Usos especiales 
 

Si el cliente se necesita usar los métodos no suministrados por el diagrama de conexiones recomendado del 
presente manual, como el bus CC público, por favor consulte a nuestra empresa. 
 
1.2.13 Precauciones de inversor privado de funcionamiento 
 

Cuando los condensadores electrolíticos del circuito principal y los de la placa de circuito impreso se queman, 
es posible ocurra una explosión. Pueden generar gases tóxicos durante la quemadura de piezas plásticas. Por favor 
trate el inversor como basuras industriales. 
 
1.2.14 Sobre motor eléctrico adaptable 
 

1) El motor eléctrico estándar se trata del motor eléctrico de inducción asíncrono de jaula de ardilla. Si no se 
trata del motor eléctrico mencionado, por favor seleccione el inversor según la corriente nominal del motor eléctrico. 
 

2) El eje de rotor y el ventilador de refrigeración del motor eléctrico no de frecuencia variable son de 
conexiones coaxiales, cuando la revolución baja, el efecto de refrigeración del ventilador se reduce, por eso, deben 
instalar el ventilador fuerte o cambiar en el motor eléctrico de frecuencia variable en el caso de sobrecalentamiento 
del motor eléctrico; 
 

3) El inversor ha configurado los parámetros estándares del motor eléctrico adaptable, según la situación real, se 
necesita realizar la identificación de los parámetros de motor eléctrico o la modificación de los valores por defecto 
para coincidir con los valores reales con todo lo posible, si no, podrán afectar el efecto de funcionamiento y 
rendimiento de protección; 
 

4) Pueden causar la alarma del inversor, incluso estar fuera de uso por el cortocircuito del motor eléctrico o 
cable. En consecuencia, por favor realice las pruebas de aislamiento y cortocircuito para los cables y motor eléctrico 
instalados inicialmente, y se necesitan realizar estas pruebas durante el mantenimiento diario. Atención, deben 
desconectar el inversor y la parte probada completamente cuando realizan estas pruebas. 
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Capítulo II Informaciones del producto 
 
2.1 Inspección del producto 
 

Por favor confirme los siguientes ítems cuando adquiren el producto: 
 

Ítem de confirmación Método de confirmación 

Si coincide con el tipo y modelo del producto pedido Por favor confirme la placa de identificación lateral 
del inversor KE300 

Si hay lugares dañados de componentes Vea la apariencia general, e inspeccione si sufren 
deterioros durante el transporte 

Si hay aflojamientos en el tornillo y otras partes fijas En caso necesario, utilice el destornillador para 
inspeccionarlo 

Instrucciones, certificados y otros accesorios Instrucciones de uso de KE300 y accesorios 
correspondientes 

 
Por favor póngase en contacto directamente con el proveedor o el departamento de marketing de nuestra 

empresa en el caso anormal. 
 
2.2 Descripción de modelo 

KE300 - 5R5G / 7R5P - T4

Serie del inversor vectorial 
de anillo abierto

Potencia
5R5: 5.5kW
7R5: 7.5kW

G/P en uno

Tensión de entrada
S2: 1AC 220V
T2: 3AC 220V
T4: 3AC 380V
T5: 3AC 440V

G: Tipo de torque constante
P: Tipo de potencia constante

 
Figura 2-1 Descripción de modelo 

 
2.3 Descripción de placa de identificación 

  
 

Figura 2-2 Descripción de placa de identificación 

 

 

 

 

Alimentación de entrada 

Salida nominal 

Nivel de potencia 

Modelo del inversor 

No. serial del producto 
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2.4 Selección de modelo de inversor 
 

Tabla 2-1 Datos técnicos y modelos del inversor KE300 

Modelo 
Motor eléctrico adaptable Corriente de entrada 

nominal 
(A) 

Corriente de salida 
nominal 

(A) kW HP 
Monofásico 220~240V±15% 

KE300X-0R4G-S2 0,4 0,5 5,4 2,3 
KE300X-0R7G-S2 0,75 1 8,2 4 
KE300X-1R5G-S2 1,5 2 14 7 
KE300-2R2G-S2 2,2 3 23 9,6 

KE300A-004G-S2 4,0 5 25 17 
KE300A-5R5G-S2 5,5 7,5 38 23 
KE300A-7R5G-S2 7,5 10 50 32 

Trifásico 220~240V±15% 
KE300X-0R4G-T2 0,4 0,5 3,4 2,3 
KE300X-0R7G-T2 0,75 1 5 4 
KE300X-1R5G-T2 1,5 2 7,7 7 
KE300-2R2G-T2 2,2 3 10,5 9 

KE300A-004G-T2 4,0 5 18 17 
KE300A-5R5G-T2 5,5 7,5 26 25 
KE300A-7R5G-T2 7,5 10 35 32 
KE300A-011G-T2 11 15 46,5 45 
KE300A-015G-T2 15 20 62,5 60 
KE300A-018G-T2 18,5 25 76 75 
KE300A-022G-T2 22 30 92 91 
KE300A-030G-T2 30 40 113 112 
KE300A-037G-T2 37 50 157 150 
KE300A-045G-T2 45 60 180 176 
KE300A-055G-T2 55 75 214 210 
KE300A-075G-T2 75 100 307 304 

Trifásico 380~440V±15% 
KE300-0R7G/1R5P-T4 0,75/1,5 1/2 3,4/5,0 2,1/3,8 
KE300-1R5G/2R2P-T4 1,5/2,2 2/3 5,0/6,8 3,8/6 
KE300-2R2G/004P-T4 2,2/4,0 3/5 6,8/10 6/9 

KE300A-004G/5R5P-T4 4,0/5,5 5/7,5 10/15 9/13 
KE300A-5R5G/7R5P-T4 5,5/7,5 7,5/10 15/20 13/17 
KE300A-7R5G/011P-T4 7,5/11 10/15 20/26 17/25 
KE300A-011G/015P-T4 11/15 15/20 26/35 25/32 
KE300A-015G/018P-T4 15/18,5 20/25 35/38 32/37 
KE300A-018G/022P-T4 18,5/22 25/30 38/46 37/45 
KE300A-022G/030P-T4 22/30 30/40 46/62 45/60 
KE300A-030G/037P-T4 30/37 40/50 62/76 60/75 
KE300A-037G/045P-T4 37/45 50/60 76/90 75/90 
KE300A-045G/055P-T4 45/55 60/75 92/113 90/110 
KE300A-055G/075P-T4 55/75 75/100 112/157 110/150 
KE300A-075G/090P-T4 75/90 100/125 157/180 150/176 
KE300A-090G/110P-T4 90/110 125/150 180/214 176/210 
KE300A-110G/132P-T4 110/132 150/175 214/256 210/253 
KE300A-132G/160P-T4 132/160 175/210 256/307 253/304 
KE300A-160G/185P-T4 160/185 210/250 307/350 304/340 
KE300A-185G/200P-T4 185/200 250/260 350/385 340/377 
KE300A-200G/220P-T4 200/220 260/300 385/430 377/423 
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KE300-220G/250P-T4 220/250 300/330 430/468 423/465 
KE300-250G/280P-T4 250/280 330/370 468/525 465/520 
KE300-280G/315P-T4 280/315 370/420 525/590 520/585 
KE300-315G/350P-T4 315/350 420/470 590/665 585/640 
KE300-350G/400P-T4 350/400 470/530 665/785 640/720 
KE300-400G/450P-T4 400/450 530/600 785/840 720/820 
KE300-450G/500P-T4 450/500 600/660 840/880 820/900 
KE300-500G/560P-T4 500/560 660/750 880/980 900/1000 
KE300-560G/630P-T4 560/630 750/840 980/1130 1000/1100 

KE300-630G-T4 630 840 1130 1100 
KE300-710G-T4 710 950 1200 1240 

 
2.5 Especificaciones técnicas 

Tabla 2-2 Especificaciones técnicas del inversor KE300 

Ítem Índice técnico Instrucciones  

Entrada  

Alcance de tensión 
de entrada 1AC 220V±15%，3AC 220V±15%，3AC 380~440V±15% 

Alcance de 
frecuencia de 

entrada 
47~63Hz 

Salida  

Alcance de tensión 
de salida 0～Tensión nominal 

Alcance de 
frecuencia de salida 

Control V/f: 0~3000Hz 
Control vectorial sin PG (SVC): 0~300Hz 

Característ
icas de 
control 

Metodo de control 
Control V/f 
Control vectorial sin PG (SVC) 
Control de torque 

Metodo de comando 
de funcionamiento 

Control de panel 
Control de terminal 
Control de comunicación en serie 

Metodo de 
frecuencia dada 

Dígito dado, cantidad analógica dada, frecuencia de impulso dada, 
comunicación en serie dada, velocidad de multi-secciones dada y PLC simple 
dado y PID dado etc., pueden realizar la combinación de maneras de dado y la 
conmutación de maneras. 

Capacidad de 
sobrecarga 

Tipo G: corriente nominal de 150% de 60s, corriente nominal de 180% de 
10s, corriente nominal de 200% de 3s 
Tipo P: corriente nominal de 120% de 60s, corriente nominal de 150% de 10s, 
corriente nominal de 180% de 3s 

Torque de arranque 0,5Hz/150% (SVC), 1Hz/150% (V/f) 
Alcance de ajuste de 

velocidad 1:100 (SVC), 1:50(V/f) 

Presición de control 
de velocidad ±0,5% (SVC)  

Frecuencia de onda 
portadora 

1,0-16,0kHz, se puede ajustar automáticamente según las características de 
temperatura y carga 

Resolución de 
frecuencia Ajuste digital: 0,01Hz, ajuste analógico: frecuencia máxima ×0,05% 

Elevación de torque Elevación de torque automática, elevación de torque manual de 0,1%~30,0% 

Curva V/f Tres tipos: tipo lineal, tipo por multi-puntos, tipo de potencia de N (potencia 
de 1,2, potencia de 1,4, potencia de 1,6, potencia de 1,8, cuadrado) 

Metodo de 
aceleración y 

desaceleración 

Línea recta / Curva S; cuatro tipos de tiempos de aceleración y 
desaceleración, con el alcance de 0,1s~3600,0s 

Frenado CC Frenado CC durante el arranque y el apagado 
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Frecuencia de frenado CC: 0,0Hz~frecuencia máxima, Tiempo de frenado: 
0,0s~100,0s 

Funcionamiento por 
pulsación 

Frecuencia de funcionamiento por pulsación: 0,0Hz~frecuencia máxima 
Tiempo de aumento y reducción por pulsación: 0,1s~3600,0s 

PLC simple y 
funcionamiento por 

multi-secciones 

Por medio del PLC interior o el terminal de control pueden funcionar a la 
velocidad de 16 secciones a lo máximo. 

PID interior Pueden facilitar la realización del sistema de control de circuito cerrado de 
cantidad de proceso (como presión, temperatura y flujo etc.) 

Ajuste de tensión 
automática 

Cuando la tensión de la red eléctrica tiene cambios, se puede conservar la 
tensión constante de salida automáticamente. 

Función 
de control 

Bus CC público Pueden realizar que varios inversores utilizan el bus CC comúnmente, con la 
energía automática y equilibrante 

Control de torque Control sin torque de PG 

Límite de torque Características de “excavadora”, que limitan automáticamente el torque del 
funcionamiento y evitan el disparo de sobrecorriente frecuente 

Control de 
frecuencia de 

oscilación 

Control de frecuencia de varias ondas triangulares, utilizado especialmente 
para textil 

Control de conteo / 
longitud / 

sincronización 
Funciones de control de conteo / longitud / sincronización 

Control de pérdida 
de velocidad de 
sobrecorriente y 

sobretensión 

Limitan automáticamente la tensión y la corriente del funcionamiento, 
evitando los disparos frecuentes de sobrecorriente y sobretensión. 

Función de 
protección de 

averías 

Suministra las funciones de protección de más de 30 tipos de averías como 
sobrecorriente, sobretensión, subtensión, sobrecalentamiento, falta de fase, 
sobrecarga y cortocircuito etc., puede registrar los detalles del funcionamiento 
del inversor en la avería, y cuenta con la función de restauración automática 
de avería. 

Terminale
s de 

entrada y 
salida 

Terminal de entrada 

Programable DI: entrada de cantidad de conmutación de 7 circuitos, entrada 
de impulso a alta velocidad de 1 circuito 
Programable AI: 2 circuitos, entrada de corriente de 0/4~20mA o tensión de 
0~10V 

Terminal de salida 

Salida de colector abierto programable: salida de 1 circuito (salida de colector 
abierto o salida de impulso a alta velocidad) 
Salida de relé: 2 circuitos 
Salida de cantidad analógica: salida de 2 circuitos, respectivamente se puede 
seleccionar 0/4~20mA o 0~10V 

Terminal de 
comunicación 

Suministro de interfaz física RS485, soporte de comunicación de 
MODBUS-RTU 

Interfaz 
persona-m

áquina 

Visualización de 
LED 

Pueden visualizar la frecuencia ajustada, frecuencia de salida, frecuencia de 
entrada y corriente de salida y otros parámetros. 

Botón de 
multi-función Botón QUICK / JOG, se puede servir como el botón de multi-función 

Límites de 
medio 
ambiente 

Temperatura 
-10°C~40°C, se necesita reducir la potencia si la temperatura sobrepasa 40°C, 
que no puede sobrepasar 50°C por la máxima; reducirán la potencia por 4% 
con el aumento de 1°C. 

Humedad ≤90, sin condensación 

Altitud ≤1000M: potencia nominal de salida, >1000M: potencia de reducción de 
salida 

Temperatura de 
almacenamiento -20°C~60°C 

Ambiente de 
almacenamiento 

En el interior, sin la luz solar directa, polvos, gases corrosivos, gases 
combustibles, niebla de aceite, vapor, goteo de agua, salinidad ni vibración 
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2.6 Forma externa del producto y dimensión de orificio de instalación 
 
2.6.1 Descripción de componente del producto 
 

 
 

 
 

Figura 2-3 Descripción del componente del inversor 
 

Posición de visualización de teclado 

Posición de instalación de tapa 

Posición de cable 

Posición de instalación de unidad completa 

Posición de elevación de máquina 
Posición de colocación de máquina 

Posición de instalación de teclado 
Posición de conexión de panel de control 

Posición de conexión de circuito principal 

En la instalación de tipo de gabinete completo, 
los cables pueden salir por lo delantero, trasero, izquierdo,y derecho 
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2.6.2 Forma externa del inversor KE300 y dimensión de orificio de instalación 
 
KE300X monofásico / trifásico 220V 0,4~1,5kW, Dimensión del inversor 

 

 
Monofásico / trifásico 220V 0,4~1,5kW  

 
Monofásico 220V 2,2~7,5kW Dimensión del inversor 

 

5 0 .0 0

A

W

B H

D

 
 

2,2~4,0kW 
 

 

50.00 

78 
73 

73 

128 140 

M4  
Terminal de tierra 

124.8 

121.8 

148.4 
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W

H
1

D
A

BH
2

 
 

5,5~7,5kW 
 

Sección de 
potencia 

Dimensiones externas (mm) Dimensiones de 
instalación (mm) 

Diámetro de 
orificio de 
instalación 

( mm ) W H1 H2 D A B 

2,2kW 110 185 153 98 174 M4 
4,0kW 135 240 173 122,6 229 M4 
5,5kW 170 314 285 167 90 301,6 M4 
7,5kW 200 329,1 300 177,2 90 316,6 M4 

 
Trifásico 220V de más de 2,2kW, Dimensión del inversor 
 

5 0 .0 0

A

W

B H

D

 
 

2,2~4,0kW 
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W

H
1

D
A

BH
2

 
 

5,5~15kW 

W
A

H
1BH
2

D

 
18,5~75kW 

 

Sección de 
potencia 

Dimensiones externas (mm) Dimensiones de 
instalación (mm) 

Diámetro de 
orificio de 
instalación 

( mm ) W H1 H2 D A B 

2,2kW 110 185 153 98 174 M4 
4,0kW 135 240 173 122,6 229 M4 
5,5kW 170 314 285 167 90 301,6 M4 
7,5kW 200 329,1 300 177,2 90 316,6 M4 
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11kW 225 397,6 365 185,2 120 384,1 M5 
15kW 255 439,6 402,4 209,6 140 423,6 M5 

18,5~22kW 280 570 521,2 258 190 552 M6 
30~37kW 320 600 552 330 230 582 M8 
45~55kW 320 715 662 330 230 695,5 M8 

75kW 480 790 725 385 360 768 M10 
 

 
Trifásico 380V, Dimensión del inversor 
 

5 0 .0 0

A

W

B H

D

 
0,75~5,5kW 

 
W

H
1

D
A

BH
2

 
 

7,5~30kW 
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W
A

H
1BH
2

D

 
 

37~200kW (incluyendo la unidad estándar de 90~200kW) 
 

 

5 0 .0 0

W

H
2 H
1

D

 
 

Unidad no estándar de 90~200kW (con base) 
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Sección de 
potencia 

Dimensiones externas (mm) Dimensiones de 
instalación (mm) 

Diámetro de 
orificio de 
instalación 

( mm ) W H1 H2 D A B 

0,75~2,2kW 110 185 153 98 174 M4 
4,0～5,5kW 135 240 173 122,6 229 M4 

7,5kW 170 314 285 167 90 301,6 M4 
11~15kW 200 329,1 300 177,2 90 316,6 M4 

18,5~22kW 225 397,6 365 185,2 120 384,1 M5 
30kW 255 439,6 402,4 209,6 140 423,6 M5 

37~45kW 280 570 521,2 258 190 552 M6 
55~75kW 320 600 552 330 230 582 M8 
90~110kW 
(sin base) 320 715 662 330 230 695.5 M8 

90~110kW 
(con base) 320 992 962 330    

132~200kW 
(sin base) 480 790 725 385 360 768 M10 

132~200kW 
(con base) 480 1165 1125 385    

Nota: La máquina estándar de 90~200kW no cuenta con la base; la base se puede seleccionar, y la máquina con base 
se trata de la unidad no estándar. 

 
 

D
A2
A1

W

H
1BH
2

 
 

220~710kW sin base 
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W

H
1

D

H
2

 
220～710kW con base 

 

Sección de 
potencia 

Dimensiones externas (mm) Dimensiones de 
instalación (mm) 

Diámetro de 
orificio de 
instalación 

( mm ) W H1 H2 D A1 A2 B 

220~315kW 
(sin base) 700 970 900 408 160 480 946 M10 

220~315kW 
(con base) 700 1390 1350 408     

350~710kW 
(sin base) 940 1140 1100 458 240 660 1146 M10 

350~710kW 
(con base) 940 1690 1650 458     

 
2.6.3 Forma externa y dimensión de teclado exterior 
 

58

76

30.2

5 0 .0 0

 
                          

Dimensiones del teclado 58*76mm utilizado para el inversor KE300X monofásico / trifásico 220V 0,4～1,5kW 
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Descripción de teclado: se puede conectar el teclado al exterior con el cable general y bloquearse directamente en el 
gabinete utilizado, con el espesor recomendado de la placa de gabinete de 1,2mm. 
 

55.4

73
.4

 
 

Dimensión de orificio del gabinete en la conexión exterior del teclado 
 

65

1
0
0

15

27.4

 
Dimensión de teclado de 65*100mm utilizado por otro inversor de potencia KE300 

 
 

Descripción de teclado: se necesita instalar un soporte exterior en la conexión exterior del teclado, y pueden 
conectarlos con el cable general. 
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73.3

1
0
8
.
3

16.6

      

69.5

1
0
4
.
5

 
65*100mm Dimensión del soporte del teclado  65*100mm Dimensión del orificio del soporte del teclado 

 
2.7 Mantenimiento diario del inversor 
 
2.7.1 Mantenimiento diario 
 

A causa de los impactos de temperatura, humedad, polvo y vibración del medio ambiente, causarán el 
envejecimiento del elemento interior, la ocurrencia de avería potencial o la reducción de la vida útil del inversor. En 
consecuencia, se necesita realizar el mantenimiento periódico y diario para el inversor. 

Ítems de inspección diaria: 
1) Si los sonidos del funcionamiento del motor eléctrico tienen cambios anormales 
2) Si ocurren vibraciones en el funcionamiento del motor eléctrico 
3) Si el ambiente de instalación del inversor tiene cambios 
4) Si el ventilador de refrigeración del inversor funciona normalmente 
5) Si el inversor se sobrecalenta 
Limpieza diaria: 
1) Deben mantener que el inversor está en el estado limpio. 
2) Limpiar los polvos superficiales del inversor eficazmente para evitar que los polvos entren en el interior del 

inversor. Especialmente con los polvos metálicos. 
3) Limpiar eficazmente la suciedad del ventilador de refrigeración del inversor. 

  
2.7.2 Inspección periódica 
 

Por favor realice la inspección periódica para los lugares difíciles de inspeccionarse en el funcionamiento. Los 
ítems de inspección periódica: 

1) Inspeccione el canal de aire y limpielo periódicamente 
2) Inspeccione si los tornillos tienen aflojamientos 
3) Inspeccione si el inversor sufre corrosiones 
4) Inspeccione si el terminal de conexión tiene huellas de arco 
5) Prueba de aislamiento del circuito principal 
Advertencia: Cuando utilizan el megóhmetro (por favor utilice el megóhmetro CC de 500V), deben separar el 

cable del circuito principal y el inversor. No utilice el medidor de resistencia de aislamiento para probar el 
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aislamiento del circuito de control. No se necesita realizar la prueba de alta tensión (se ha realizado antes de salir de 
fábrica). 
 
2.7.3 Cambio de piezas de desgaste del inversor 
 

Las piezas de desgaste principalmente son ventilador de refrigeración y condensador electrolítico de filtro, sus 
vidas útiles tienen relaciones estrechas con el ambiente de uso y la situación de mantenimiento. La vida útil 
generalmente es: 

Nombre de elemento Tiempo de vida 
Ventilador 2~3 años 

Condensador electrolítico 4~5 años 
 

El usuario puede determinar el plazo de cambio según el tiempo de funcionamiento. 
1) Ventilador de refrigeración 
Causas posibles de deterioros: desgaste del cojinete, envejecimiento de álabe.  
Normas de juicio: si el álabe del ventilador y otros componentes tienen grietas, si el sonido de arranque tiene el 

sonido de vibración anormal. 
2) Condensador electrolítico de filtro 
Causas posibles de deterioros: mala calidad de fuente de alimentación de entrada, alta temperatura ambiente, 

saltos frecuentes de carga, y envejecimiento de electrolito.  
Normas de cambio: si tienen fugas de líquido, si la válvula de seguridad ha salido, determinación de capacidad 

electrostática y determinación de resistencia de aislamiento. 
  
2.7.4 Almacenamiento del inversor  

 
Después de comprar el inversor, el usuario debe prestar atención a los siguientes puntos sobre el 

almacenamiento temporal y a largo plazo: 
Deben ponerse en el embalaje de nuestra empresa como el envase original durante el almacenamiento. 
El almacenamiento a largo plazo puede conducir que el condensador electrolítico se deteriore, se necesita 

alimentarlo por una vez dentro de 1 año con la duración de alimentación de 5 horas por lo menos, y se necesita 
utilizar el regulador de tensión para elevar la tensión de entrada lentamente al valor nominal. 
 
2.8 Descripciones de garantía del inversor 
 

La garantía gratis solamente se refiere al inversor propio.  
En caso normal, para las averías o deterioros ocurridos, nuestra empresa se encarga de la garantía de 18 meses 

(a partir de la fecha de fábrica, tomando el código de barras como el estándar); si superan 12 meses, cobrarán el 
gasto de reparación razonable; 

Dentro de 12 meses, si ocurren las siguientes situaciones, deben cobrar algunos gastos de reparación: 
Los deterioros de la máquina causados por que el usuario no obedece los establecimientos del manual de uso; 
Los deterioros causados por incendios, inundaciones y anormalías de tensión; 
Los deterioros causados por que utilizan el inversor para la función anormal; 
Los gastos de servicio pertinentes se calculan según el estándar unificado de fabricante, si hay el contrato, los 

cuales se calculan según el contrato en primer lugar. 
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Capítulo III Instalaciones eléctricas y mecánicas 
 

3.1 Instalación mecánica 
 
3.1.1 Ambiente de instalación: 
 

1) Temperatura ambiente: la temperatura ambiente tiene mucha influencia en la vida útil del inversor, y no 
permiten que la temperatura ambiente de funcionamiento del inversor supere el alcance de temperatura 
permisible (-10°C~40°C). 

2) Instale el inversor en la superficie del objeto ignífugo, con suficientes espacios en los alrededores para la 
disipación térmica, porque el inversor generará gran cantidad de calores fácilmente durante su 
funcionamiento. Y utilice el tornillo para instalarlo verticalmente en el soporte de instalación. 

3) Por favor instale el inversor en el lugar difícil de vibración, con la vibración no superior a 0,6G. Preste 
atención especial que aléjese del punzón y otros equipos. 

4) Evitan instalarse en el lugar con luz solar directa, húmedo y con gotas de agua. 
5) Evitan instalarse en el lugar con los gases corrosivos, inflamables y explosivos en el aire. 
6) Evitan instalarse en el lugar con mugres, muchos polvos y muchos polvos metálicos. 

 

100mm

100mm

AA

5 0 .0 0

       

5 0 .0 0

5 0 .0 0

100mm

 
 

Diagrama de instalación de unidad   Diagrama de instalación arriba y abajo  
 

Figura 3-1 Diagrama esquemático de instalación del inversor KE300 
 

Instalación de unidad: cuando la potencia del inversor no es superior a 15kW, se puede no considerar la 
dimensión A. Cuando la potencia es superior a 15kW, a debe ser mayor a 50mm. 

Instalación arriba y abajo: cuando se instala el inversor por arriba y abajo, por favor instale el deflector de 
aislamiento térmico que se muestra en la figura. 
 

Nivel de potencia 
Dimensiones de instalación 

B A 

≤15kW ≥100mm ≥50mm 

18,5~30kW ≥200mm ≥50mm 

≥37kW ≥300mm ≥50mm 
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3.1.2 El punto focal de la instalación mecánica es el problema de disipación de calor, entonces por favor preste 
atención a los siguientes puntos: 
 

1) Por favor instale el inversor verticalmente para facilitar a disipar el calor hacia arriba, pero prohíben 
invertirse. Si en el gabinete tienen muchos inversores, es mejor instalarse uno al lado de otro. En el caso 
que se necesita instalar por arriba y abajo, por favor instale el deflector de aislamiento térmico con 
referencia a la figura 3-1. 

2) El espacio de instalación debe asegurar el espacio de disipación térmica del inversor como se muestra en la 
figura 3-1; pero por favor tenga en cuenta las situaciones de disipación térmica de los otros elementos en el 
gabinete durante la colocación. 

3) El soporte de instalación es el material ignífugo. 
4) En cuanto al caso con polvos metálicos, se recomienda tomar la manera de instalación del radiador fuera del 

gabinete. En este momento, el espacio dentro del gabinete sellado completo debe ser mayor como lo 
posible. 

 

3.2 Instalación eléctrica 
 
3.2.1 Conexiones con equipos periféricos 
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Figura 3-2 Ejemplo de conexión del inversor KE300 con la máquina periférica 
  

 No instale el condensador o el dispositivo de protección contra sobretensión en el lado de salida del inversor, 
lo que conducirá la avería del inversor o el deterioro del condensador y el dispositivo de protección contra 
sobretensión. 

 La salida / entrada (circuito principal) del inversor contiene los elementos de armónicos, que pueden interferir 
el equipo de comunicación del accesorio del inversor. En consecuencia, instale el filtro anti-interferencia para 
reducir las interferencias a lo mínimo. 

 Los detalles de equipos periféricos y sus selecciones de piezas se refieren al manual de selección de modelo 
del equipo periférico. 

Alimentación 

Disyuntor 

Contactor magnético 

Contactor CA 

Filtro de ruidos 
del lado de entrada 

Inductor CC 

Filtro de ruidos 
del lado de salida 

Inversor 

Motor Eléctrico 
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3.2.2 Instrucciones de uso del elemento eléctrico periférico 
 

Tabla 3-1 Instrucciones de uso de elementos eléctrico periféricos del inversor KE300 
 

Nombre de 
accesorio Posición de instalación Descripción de función 

Interruptor 
de aire 

Extremo frontal del 
circuito de entrada 

Desconecte la fuente de alimentación en la sobrecorriente del equipo de 
aguas abajo 

Contacto 
Entre el interruptor de 
aire y el lado de entrada 
de inversor 

Operaciones de conexión y desconexión de alimentación del inversor. 
Deben evitar realizar las operaciones frecuentes de alimentación y apagado 
(menos de dos veces por cada minuto) para el inversor o realizar 
directamente la operación de arranque. 

Inductor de 
entrada CA 

Lado de entrada de 
inversor 

Eleve el factor de potencia del lado de entrada; 
Elimine eficazmente los armónicos elevados en el lado de entrada, evitando 
que la deformación de la forma de onda de tensión cause el deterioro de 
otro equipo; 
Elimine el desequilibrio de corriente de entrada causado por el desequilibrio 
entre las fases de fuente de alimentación. 

Filtro de 
entrada 
EMC 

Lado de entrada de 
inversor 

Reduzca las transmisiones hacia el exterior y las interferencias de 
radiofrecuencia del inversor; 
Reduzca la interferencia de transmisión del extremo de fuente de 
alimentación hacia el inversor, y eleve la capacidad anti-interferencia del 
inversor. 

Inductor CC 

El inversor de serie KE 
más de 30kW se puede 
seleccionar el inductor 
CC 

Eleve el factor de potencia del lado de entrada; 
Eleve la eficiencia del equipo completo y la estabilidad térmica del inversor.  
Elimine las influencias al inversor por los armónicos elevados del lado de 
entrada, y reduzca las transmisiones hacia el exterior y las interferencias de 
radiofrecuencia. 

Inductor de 
salida CA 

Entre el lado de salida 
del inversor y el motor 
eléctrico 
Se instala cerca del 
inversor 

En el lado de salida del inversor generalmente contiene muchos armónicos 
elevados. El motor eléctrico está a una gran distancia con el inversor, 
porque en las circuitos tiene una mayor capacitancia distribuida. Entre ellos, 
un armónico puede generar vibraciones armónicas en el circuito, llevando 
las influencias de dos aspectos: 
Dañan el rendimiento de aislamiento del motor eléctrico, y deterioran el 
motor eléctrico por largo tiempo. 
Generan grandes fugas de corriente, y causan la protección frecuente del 
inversor. 
Generalmente si la distancia entre el inversor y el motor eléctrico supera 
100m, se recomienda instalar el inductor CA de salida. 
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3.2.3 Manera de conexiones 

 

 
 

Figura 3-3 Diagrama de conexiones del inversor KE300X de 0,4～1,5kW 

V I 
Cable de puente J1 

Cable de puente 
J2 

I V 

485- 
485+ 

Entrada de cantidad digital 4 
Entrada de cantidad digital 3 
Entrada de cantidad digital 2 

0-10V Entrada/4-20 mA 1 K Ω - 5 K Ω 

Salida de relé 1 
T1/B 
T1/A 
T1/C 

     Serie de inversor 
0,4-1,5kW 

Salida de cantidad 
analógica 1 
0-10V/4-20mA 

AO1 

GND 

MOTOR 
U 
V 
W 

PE 
GND 

Ajuste de frecuencia 
AI1  
Entrada de cantidad analógica 1 

+10V  Alimentación para ajuste de frecuencia 

PE 

COM 

D3 
D4 

D2 
D1 Entrada de cantidad digital 1 
T 
S 
R 

Circuito de protección 
de corte de corriente instatáneo 

- + 
Fuente de alimentación trifásica CA 
220  15 % 
50/60Hz 

Salida de impulso a alta velocidad y 
salida de colector abierto opcionales 

COM 

HDO 

HDI/D6 
Impulso a alta velocidad y 
colector 

Entrada de colector abierto 
opcional 

PLC 
+24V 

D5 Entrada de cantidad digital 5 
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Figura 3-4 Diagrama de conexiones del inversor de otra potencia 

- 

Entrada de cantidad 
analógica de AI1 1 
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I 

T1C 

V 

S 

P 

Cable de 
puente J1 
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 la unidad de frenado exterior) 
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digital 5 

Salida de impulso a alta 
velocidad y salida de 
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V 
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I 

R 

PE 
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D4 
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inductor CC exterior) 
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PE 

0-10V/4-20mA 
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+ 
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Precauciones: 

1) El terminal ◎ indica el terminal del circuito principal, ○ indica el terminal del circuito de control. 
2) La unidad de frenado interior menos de 30kW se trata la configuración estándar, sin necesidad de instalarse 

adicionalmente; y la unidad de frenado de 30kW interior es opcional. 
3) La resistencia de freno se selecciona según las necesidades del usuario. 
 

3.2.4 Terminales y conexiones del circuito principal 
 

 Peligro 

 Solamente pueden realizar las operaciones de cableado después de confirmar que el 
interruptor de fuente de alimentación está en el estado desconectado, si no, ¡podría ocurrir 
accidente de descarga eléctrica! 

 El personal de cableado debe ser el personal capacitado profesonal, Caso contrario, 
¡podrán causar daños para el personal y equipo! 

 Se necesita conectar a tierra confiablemente, si no, ¡habrá el peligro de alarma de incendio 
o ocurrencia de descarga eléctrica! 

 

 Nota 

 Confirme que el valor nominal de la fuente de alimentación coincida con lo del inversor, si 
no, ¡dañaran el inversor! 

 Confirme que el motor eléctrico y el inversor sean adaptables, si no, ¡podrán deteriorar el 
motor eléctrico o causar la protección del inversor! 

 Prohíba conectar la fuente de alimentación con los terminales U, V y W, caso contrario, 
¡dañaran el inversor! 

 Prohíba conectar directamente la resistencia de freno con los terminales (+) y (-) del bus 
CC. Si no, ¡causarán el alarma de incendio! 

 
1) Los diagramas de los terminals del circuito principal se muestran como los siguientes: 

bR WVUPB(+) NL
 

Figura 3-5 Diagrama de terminales de circuito principal (KE300X monofásico 220V, 0,4~1,5kW) 

bR T WVUPB(+) SR
 

Figura 3-6 Diagrama de terminales de circuito principal (KE300X trifásico 220V, 0,4~1,5kW) 

bR
(+) (-) PB L1

R S L2
T U V W

 

Figura 3-7 Diagrama de terminales de circuito principal (monofásico / trifásico 220V, 2,2~4,0kW; trifásico 380V, 
0,75~5,5kW) 
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(-) V WT USRPB(+)
 

Figura 3-8 Diagrama de terminales de circuito principal (monofásico / trifásico 220V, 5,5kW; trifásico 380V, 7,5kW) 

(-) V WT USRPB(+)
 

Figura 3-9 Diagrama de terminales de circuito principal (monofásico / trifásico 220V, 7,5kW; trifásico 380V, 
11~15kW) 

(+) PB(-)R S UT WV
 

Figura 3-10 Diagrama de terminales de circuito principal (monofásico / trifásico 220V, 11kW; trifásico 380V, 
18,5~30kW) 

WVU(-)(+)P1TSR

 
Figura 3-11 Diagrama de terminales de circuito principal (trifásico 380V, 37~75kW) 

WVU

(-)(+)P1TSR

 

Figura 3-12 Diagrama de terminales de circuito principal (trifásico 380V, 90~710kW) 
 
2) Descripciones de terminales del circuito principal 

 
Tabla 3-2 Descripciones de los terminales del circuito principal del inversor KE300 

Marcas de 
terminales Nombre Instrucciones  

R, S, T 
Terminal de entrada de 
fuente de alimentación 
trifásica 

Punto de conexión de fuente de alimentación trifásica de entrada 
CA 

(+), (-) Terminales positivos y 
negativos del bus CC 

Punto de entrada del bus CC público (220V, más de 15kW, otros 
puntos de conexión de la unidad de freno exterior del nivel de 
tensión más de 30kW) 

(+), PB Terminal de conexión 
de resistencia de freno 

220V, menos de 18,5kW, otros puntos de conexiónes de la 
resistencia de freno del nivel de tensión menos de 37kW 

P1, (+) Terminal de conexión 
del inductor CC Punto de conexión del inductor CC exterior 

U, V, W Terminal de salida del 
inversor Conecte el motor trifásico 

       Terminal a tierra Terminal a tierra 
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Precauciones de cableado: 
a) Fuentes de alimentación R, S, T: 
Conexiones del lado de entrada del inversor, sin requisitos de secuencia de fases. 
b) Terminales (＋), (－) del bus CC:  
Preste atención que los terminales (＋), (－) del bus CC todavía tengan tensión residual después de desconectar 

la electricidad, se pueden contactar después de apagar la luz CHARGE y confirmar que la tensión residual sea 
inferior a 36V, si no, habrá el peligro de descarga eléctrica. 

Cuando los otros modelos del nivel de tensión más de 30kW seleccionan los módulos de freno exteriores, deben 
prestar atención que las polaridades (＋) y (－) no se puedan conectar al revés, si no, conducirán el deterioro del 
inversor incluso el incendio. 

La longitud del cableado de la unidad de freno no puede superar 10m. Deben utilizar el par trenzado o dos 
cables estrechos para realizar el cableado en paralelo. No pueda conectar directamente la resistencia de freno con el 
bus CC, podrán causar el deterioro del inversor incluso el incendio. 

c) Terminal de conexión de resistencia de freno (+), PB: 
Los otros modelos del nivel de tensión menos de 37kW con las unidades de freno interiores confirmados, su 

terminal de conexión de la resistencia de freno es eficaz. La selección de modelo de la resistencia de freno se refiere 
al valor recomendado, y la distancia de cableado es inferior a 5m. Si no, podrán conducir el deterioro del inversor. 

d) Terminal de conexión P1, (+) del inductor CC exterior 
Los otros modelos del nivel de tensión igual o más de 30kW con el inversor de potencia y el inductor exteriores, 

durante el ensamblaje, quitan el segmento de conexión entre los terminales P1 y (+), y el inductor se conecta entre 
los dos terminales. 

e) Lado de salida del inversor U, V, W:  
El lado de salida del inversor no se puede conectar con el condensador o el absorbedor de sobretensión, si no, 

causarán la protección frecuente del inversor incluso el deterioro. Cuando el cable del elctromotor es demasiado 
largo, es fácil generar la vibración armónica eléctrica por la influencia de capacitancia distribuida, causando el 
deterioro de aislamiento del motor eléctrico o generando la gran corriente de fuga para realizar la protección de 
sobrecorriente para el inversor. Cuando la longitud del cable del motor eléctrico es mayor que 100m, se necesita 
instalar adicionalmente el inductor CA de salida 

f) Terminal de puesta a tierra PE: 
El terminal se necesita conectar a tierra confiablemente, y el valor de resistencia del cable de tierra debe ser 

menor de 0,1Ω. Si no, conducirán la anomalía de trabajo del equipo incluso el deterioro. 

Prohíben utilizar el terminal de tierra y el terminal N de cable neutro de fuente de alimentación 
comúnmente. 
 
3.2.5 Terminales y conexiones del circuito de control 
 
1) Los diagramas de los terminals del circuito de control se muestran como los siguientes:   

 
Figura 3-13 Diagrama de terminales de circuito de control (KE300X, 0,4~1,5kW) 
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AI1 AI2 AO1 AO2 GND COM CME COM PLC +24V HDO

GND+10V485+ 485- D1 D2 D3 D4 D5 D6 HDI

T1A T1B T1C

T2CT2BT2A
 

Figura 3-14 Diagrama de terminales del circuito de control del inversor de potencia de otro modelo 

2)  Descripciones de funciones de terminales de control 
 

Tabla 3-3 Descripciones de funciones de los terminales de control del inversor KE300 
 

Tipo Símbolo de 
terminal Nombre de terminal Descripción de función 

Fuente de 
alimentac

ión 

+10V~ 
GND 

Conexión exterior 
con la fuente de 

alimentación ＋10V 

Suministro de la fuente de alimentación +10V al exterior, con la 
corriente de salida máxima: 10mA 
Generalmente se sirve como la fuente de alimentación de trabajo 
del potenciómetro exterior, con el alcance del valor de resistencia 
del potenciómetro: 
1kΩ~5kΩ 

+24V~ 
COM 

Conexión exterior 
con la fuente de 

alimentación ＋24V 

Suministro de la fuente de alimentación +24V al exterior, 
generalmente se sirve como la fuente de alimentación de trabajo 
del terminal de entrada y salida digitales y la fuente de 
alimentación conectada con el transformador 
Corriente de salida máxima: 200mA 

PLC 
Terminal de entrada 

de fuente de 
alimentación exterior 

Conexión con la fuente de alimentación＋24V por defecto de 
fábrica 
Cuando aprovechan las señales exteriores para accionar D1~D6, 
HDI, PLC se necesita conectar con la fuente de alimentación 
exterior, y se necesita desconectar el cable de puente de 
cortocircuito de +24V y PLC 

Entrada 
analógica 

AI1~GND 
Terminal de entrada 
de cantidad anaógica 

1 

1. Alcance de entrada: CC 0V~10V/4mA~20mA, se determina 
por la selección del cable de puente J1 del panel de control. 
2. Impedancia de entrada: 20kΩ a la entrada de tensión, 500Ω a la 
entrada de corriente. 

AI2~GND 
Terminal de entrada 
de cantidad anaógica 

2 

1. Alcance de entrada: CC 0V~10V/4mA~20mA, se determina 
por la selección del cable de puente J2 del panel de control. 
2. Impedancia de entrada: 20kΩ a la entrada de tensión, 500Ω a la 
entrada de corriente. 

 

Entrada 
digital 

D1 Entrada digital 1 

1. Aislamiento de optoacoplador, entrada bipolar compatible 
2. Impedancia de entrada: 4,7kΩ 
3. Alcance de tensión de entrada de nivel eléctrico: 9V~30V 

D2 Entrada digital 2 
D3 Entrada digital 3 
D4 Entrada digital 4 
D5 Entrada digital 5 
D6 Entrada digital 6 

HDI~CME/ 
D7~COM 

Terminal de entrada 
de impluso a alta 

velocidad 

Además de las características de D1~D6, se puede servir como el 
acceso de entrada de impulso a alta velocidad (opcional). 
Frecuencia de entrada máxima: 100kHz 
Atención: El COM de salida digital y el CME de entrada digital 
son del aislamiento interior, mientras que los cables de puente 
CME y COM se cortocircuitan por los terminales del panel de 
control cuando salen de fábrica (en este momento HDI por 
defecto es el accionamiento de ＋24V). Si HDI se quiere la 
fuente de alimentación exterior para el accionamiento, se necesita 
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desmontar los cables de puente CME y COM. 

Salida 
analógica 

AO1~GND Salida analógica 1 

El cable de puente J3 del panel de control selecciona y determina 
la salida de corriente o tensión. 
Alcance de tensión de salida: 0V~10V, alcance de corriente de 
salida: 0mA~20mA 

AO2~GND Salida analógica 2 

El cable de puente J4 del panel de control selecciona y determina 
la salida de corriente o tensión. 
Alcance de tensión de salida: 0V~10V, alcance de corriente de 
salida: 0mA~20mA 

Salida 
digital HDO~CME 

Salida de impulso a 
alta velocidad / 

Salida de colector 
abierto 

Está sujeto al código de función P5-00 “Selección de manera de 
salida del terminal HDO” 
Cuando se sirve como la salida de impulso a alta velocidad, la 
frecuencia máxima alcanza 100kHz; 
Cuando se sirve como la salida de colector abierto, es del 
aislamiento de optoacoplador y la salida bipolar de colector 
abierto: 
Alcance de tensión de salida: 0V~24V  
Alcance de corriente de salida: 0mA~50mA  
Atención: El COM de salida digital y el CME de entrada digital 
son del aislamiento interior, mientras que los cables de puente 
CME y COM se cortocircuitan por los terminales del panel de 
control cuando salen de fábrica (en este momento HDO por 
defecto es el accionamiento de ＋24V).  

Salida de 
relé 1 

T1B-T1C Terminal cerrado 
normal Capacidad de accionamiento del contacto: 

AC 250V, 3A; 
DC 30V, 1A T1A-T1C Terminal abierto 

normal 

Salida del 
relé 2 

T2B-T2C Terminal cerrado 
normal Capacidad de accionamiento del contacto: 

AC 250V, 3A; 
DC 30V, 1A T2A-T2C Terminal abierto 

normal 
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Capítulo IV Operación y visualización 
 
4.1 Introducción de interfaz de visualización y operación 
 

El panel de operación puede realizar la modificación de parámetros de función, la vigilancia de estado de 
trabajo y el control de funcionamiento (arranque y parada) y otras operaciones para el inversor, su forma exterior y 
zonas funcionales se muestran como la figura siguiente: 

 
 

Figura 4-1 Diagrama esquemático del panel de operación 
 
1) Descripción del indicador de función 

Nombre de luz 
indicadora Descripción del indicador 

RUN 
Indicador de estado de funcionamiento: 
El indicador apagado indica que el inversor está en el estado apagado, y el 
indicador encendido indica que el inversor está en el estado de funcionamiento. 

FWD/REV 
Indicador de giro en avance y en retroceso: 
El indicador apagado indica que está en el estado de giro en avance, y el indicador 
encendido indica que está en el estado de giro en retroceso. 

LOCAL/REMOT 

Indicador de modo de control: 
El indicador apagado indica el estado de control del teclado, el indicador 
encendido indica el estado de control del terminal, y el indicador parpadeado 
indica que está en el estado de control de comunicación remota. 

TUNE/TRIP 

Indicador de alarma previa de sobrecarga: 
El indicador encendido indica que está en el modo de control de torque, el 
indicador parpadeado lento indica que está en el estado de aprendizaje adaptativo, 
y el indicador parpadeado rápido indica que está en el estado de avería. 

 
2) Descripción del indicador de unidad 

Nombre de luz indicadora Descripción del indicador 

Hz Unidad de frecuencia 
A Unidad de corriente 

STOP 
 RST 

QUICK 
 JOG 

PRG 
ESC  DATA 

ENTER 

RUN FWD/REV LOCAL/REMOT TUNE/TRIP 
Hz 
A 
V 

RPM 
% 

SHIFT 

Indicador de función 
Indicador de unidad 

Potenciómetro 

Pulsador de confirmación de datos 

Pulsador de deslizamiento 

Pulsador de parada 
Pulsador de restauración de avería Pulsador de 

funcionamiento 

Pulsador de 
programación o 
salida 

Pulsador rápido 

Visualización en 
números 50.00 

Pulsador de modificación de números 
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V Unidad de tensión 
RPM Unidad de revolución 

% Porcentaje 
 
3) Zona de visualización digital 
 
Con la visualización de LED de 5 dígitos, se puede visualizar todos los datos de vigilancia como frecuencia 

configurada, frecuencia de salida etc. y los códigos de alarma. 
 
4) Tabla de descripciones de pulsadores de teclado 

 
Pulsador  Nombre Función 

PRG/ESC Pulsador de 
programación Entrada o salida del menú de primer nivel 

DATA/ENTER Pulsador de 
confirmación 

Entrada gradualmente en la pantalla de menú y la confirmación de 
parámetros configurados 

 Pulsador de aumento Aumento de datos o códigos de función 
 Pulsador de reducción Reducción de datos o códigos de función 
 

Pulsador de 
desplazamiento 

En las interfaces de visualización de apagado y funcionamiento, se 
puede seleccionar en ciclos los parámetros de visualización; en el caso 
de modificación de parámetros, se puede seleccionar el dígito de 
modificación de parámetros. 

RUN Pulsador de 
funcionamiento 

Bajo la manera de operación de teclado, se sirve para la operación de 
funcionamiento 

STOP/RST Parada / Restauración 

En el estado de funcionamiento, pulsan este pulsador para parar la 
operación de funcionamiento; en el estado de alarma de avería, pulsan 
este pulsador para la operación de restauración, y las características del 
pulsador están sujetas al código de función P7-02. 

QUICK/JOG Pulsador de selección 
de multi-función Realizan la selección de conmutación de función según P7-01 

 
4.2 Descripciones de métodos de modificación y consulta de códigos de función 
 

El panel de operación del inversor KE300 se aplica la estructura de menús de tres niveles para realizar las 
operaciones como configuración de parámetros etc.. Los menús de tres niveles respectivamente son: Grupo de 
parámetros de función (menú de nivel primero)→Códigos de función (menú de nivel secundario)→Valores 
configurados de códigos de función (menú de nivel tercero). Los procesos de operación se muestran como la figura 
4-2. 

 

 
Figura 4-2 Diagrama de procesos de operación del menú de nivel III 

 
Nota: En la operación del menú de tercer nivel, pueden pulsar el pulsador PRG o el pulsador ENTER para 

Cambiar el valor de 
parámetros 
funcionales 

PRG 

PRG 

ENTER  

PRG Menú del 
nivel cero 

Menú del 
nivel I 

Menú del 
nivel II 

Menú del 
nivel III 

Cambiar el No. de 
parámetros 
funcionales 

50.00 

Cambiar el grupo de 
parámetros 

P0 P0-08 30.00 
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volver al menú de nivel secundario. Las diferencias de los cuales son: si pulsan el pulsador ENTER, volverán al 
menú de nivel secundario después de guardar los parámetros configurados, y se transmitirá automáticamente al 
código de función siguiente; si pulsan el pulsador PRG, volverán directamente al menú de nivel secundario, y se 
volverá al código de función actual sin guardar los parámetros. 
 

Ejemplo: ejemplo de modificación del código de función P3-02 de 10,00Hz a 15,00Hz. (el número negrito 
indica el digíto parpadeado) 
 

 
 

En el estado del menú de tercer nivel, si los parámetros no tienen ningún digíto parpadeado, indicará que el 
código de función no se pueda modificar, y las causas posibles son: 

1) El código de función es el parámetro que no se puede modificar. Como los parámetros de detección reales y 
los parámetros registrados de funcionamiento etc.. 

2) El código de función no se puede modificar en el estado de funcionamiento, solamente se puede modificar 
después de parar el equipo. 
 
4.3 Inicialización de alimentación 
     

En el proceso de alimentación del inversor, primero el sistema se inicializa, LED se visualiza “8.8.8.8.8.”, 
después de terminar la alimentación, si tiene averías, estará en el estado de protección de averías, si no, estará en el 
estado de espera. 
 
4.4 Protección de averías 
 
    Después de aparecer averías, en el inversor se visualizará los códigos de averías y se registrará los parámetros 
como tensión de salida y corriente de salida del inversor etc., los concretos se pueden referir al grupo de parámetros 
P9 (avería y protección). El usuario puede realizar la restauración de avería por el pulsador STOP / RST del teclado 
o el terminal exterior. 
 
4.5 Espera 

 
En el estado de parada y espera, se pueden visualizar los parámetros de varios estados. La visualización de 

parámetros se puede seleccionar por el código de función P7-05 (parámetros de visualización del estado de parada) 
según el dígito binario. 

En el estado de parada, en total trece parámetros de estado de parada se pueden seleccionar para visualizar o no, 
los cuales respectivamente son: frecuencia configurada, tensión de bus, estado de entrada de terminal DI, estado de 
salida de DO, tensión de entrada analógica AI1, tensión de entrada analógica AI2, temperatura de intercambiador, 
valor de contador, valor de longitud real, etapa de funcionamiento de PLC, visualización de velocidad de carga, 
configuración de PID, frecuencia de impulso de entrada de HDI, y se conmuta para visualizar los parámetros 
seleccionados según el orden “  ”. 

El inversor se alimenta después de un corte de energía, los parámetros visualizados se consideran por defecto 

 

  

 

50.00 P0 P3 P3.00 P3-02 

010.00 010.00 015.00
 

P3-03 P3 

  

PRG ENTER 

ENTER PRG 

PRG PRG 
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como los parámetros seleccionados del inversor antes del corte de energía. 
 
4.6 Funcionamiento 
 

En el estado de funcionamiento, en total trienta y dos parámetros de estado se pueden visualizar, que se puede 
seleccionar para visualizar o no según el dígito binario por los códigos de función P7-03 (parámetros de 
visualización de estado de funcionamiento 1) y P7-04 (parámetros de visualización de estado de funcionamiento 2), 
los cuales respectivamente son: frecuencia de funcionamiento, frecuencia configurada, tensión de bus, tensión de 
salida, corriente de salida, potencia de salida, torque de salida, estado de entrada de DI, estado de salida de DO, 
tensión de entrada analógica AI1, tensión de entrada analógica AI2, temperatura del intercambiador, valor de 
contador real, valor de longitud real, velocidad lineal, configuración de PID, retroalimentación de PID etc., y se 
conmuta para visualizar los parámetros seleccionados según el orden “  ”. 
 
4.7 Ajuste de contraseña 
 

El inversor se suministra con la función de protección de contraseña de usuario, cuando PP-00 se ajusta al valor 
distinta de cero, es la contraseña de usuario, la protección de contraseña entrará en vigor al salir del estado de edición 
de código de función, luego al presionar el pulsador PRG por segunda vez, se visualizará “-----”, se necesita ingresar 
la contraseña correcta del usuario para entrar en el menú ordinario, si no, no podrán ingresar. 

Si se quiere cancelar la función de protección de contraseña, se necesita entrar por la contraseña para ajustar 
PP-00 a 0. 
 
4.8 Aprendizaje adaptativo de parámetros de motor eléctrico 
 

Seleccione el modo de funcionamiento de control vectorial, antes del funcionamiento del inversor, se necesita 
ingresar correctamente los parámetros de la placa de identificación del motor eléctrico, y el inversor KE300 coincide 
con los parámetros estándares del motor eléctrico según los parámetros de la placa de identificación; la manera de 
control vectorial tiene una dependencia fuerte de los parámetros de motor eléctrico, con el fin de lograr buenos 
rendimientos de control, se necesita obtener los parámetros correctos del motor eléctrico controlado. 

Los pasos de ajuste automático de los parámetros de motor eléctrico son como los siguientes: 
 
Primero, seleccione la fuente de comando (P0-02) como el acceso de comando del panel de operación. Luego, 

entre los siguientes parámetros según los parámetros de la placa de identificación del motor eléctrico: 
                       P1-00: Selección de tipo de motor eléctrico 
                       P1-01: Potencia nominal de motor eléctrico 
                       P1-02: Tensión nominal de motor eléctrico 
                       P1-03: Corriente nominal de motor eléctrico 
                       P1-04: Potencia nominal de motor eléctrico 
                       P1-05: Revolución nominal de motor eléctrico 

 
Si el motor eléctrico se puede separar de la carga completamente, P1-11 se seleccionará 2 (aprendizaje 

adaptativo completo de parámetros de motor eléctrico), luego, pulse el pulsador RUN del teclado, el inversor se 
calculará automáticamente los siguientes parámetros del motor eléctrico: 
                       P1-06: Resistencia de estator de motor eléctrico 
                       P1-07: Resistencia de rotor de motor eléctrico 
                       P1-08: Reactancia inductiva de fuga de motor eléctrico 
                       P1-09: Reactancia inductiva mutua de motor eléctrico 
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                       P1-10: Corriente en vacío de motor eléctrico 
 
Terminan el ajuste automático de los parámetros de motor eléctrico. 

 
Si el motor eléctrico no se puede separar de la carga completamente, P1-11 se seleccionará 1 (aprendizaje 

adaptativo inmóvil de parámetros de motor eléctrico), luego, pulse el pulsador RUN del teclado, el inversor se 
calculará automáticamente los siguientes parámetros del motor eléctrico: 
                       P1-06: Resistencia de estator de motor eléctrico 
                       P1-07: Resistencia de rotor de motor eléctrico 
                       P1-08: Reactancia inductiva de fuga de motor eléctrico 
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Capítulo V Tabla de parámetros de función 
 
Los parámetros de función del inversor de serie KE300 se dividen en grupos según las funciones, en total 19 

grupos P0~PP, A0 y U0, cada grupo de función contiene varios códigos de función. Por ejemplo, “P1-10” indica el 
décimo parámetro del grupo 1. P0~PE son los grupos de parámetros de función básicos; PF es el grupo de 
parámetros de fabricante, y el usuario no tiene el derecho a consultar estos parámetros; A0 es el grupo de parámetros 
de función de control de torque; U0 es el grupo de parámetros de función de vigilancia. 

PP-00 se ajusta al valor no 0, es decir que se ha ajustado la contraseña de protección de parámetros. Bajo el 
modo de parámetros de función y el modo de modificación de parámetros por usuario, solamente pueden entrar en el 
menú de parámetros después de entrar correctamente la contraseña, si se quiere cancelar la contraseña, se necesita 
ajustar PP-00 a 0. 

A0 y U0 son los grupos de parámetros ocultos por defecto, y pueden ajustar las propiedades de visualización de 
los dos grupos mencionados por medio de modificación de los parámetros PP-02. 

 
Las descripciones de los símbolos en la tabla de funciones son como los siguientes: 
“○”: Indica que el valor ajustado del parámetro se puede modificar cuando el inversor está en el estado de 

parada y funcionamiento; 
“◎”: Indica que el valor ajustado del parámetro no se puede modificar cuando el inversor está en el estado de 

funcionamiento; 
“●”: Indica que el valor del parámetro es el valor registrado de detección real, y no se puede modificar. 
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5.1 Lista simple de parámetros básicos 
 
Código 

de 
función 

Nombre Alcance ajustado Valor de 
fábrica Modificar 

Grupo P0 Funciones básicas 

P0-00 Tipo GP 1: Tipo G 
2: Tipo P 1 ◎ 

P0-01 Modo de control 0: Control V/f 
1: Control vectorial sin PG (SVC) 0 ◎ 

P0-02 Acceso de comandos de 
funcionamiento 

0: Acceso de comandos de panel de 
operación (LED apagado) 
1: Acceso de comandos de terminal (LED 
encendido) 
2: Acceso de comandos de comunicación 
(LED parpadeado) 

0 ◎ 

P0-03 Selección de fuente de 
frecuencia principal A 

0: Frecuencia ajustada de teclado 
(P0-08, UP/DN se puede modificar, 
apagado sin memoria) 

1: Frecuencia ajustada de teclado 
(P0-08, UP/DN se puede modificar, 
apagado con memoria) 

2: Ajuste de cantidad analógica AI1 
3: Ajuste de cantidad analógica AI2 
4: Ajuste de potenciómetro de panel 
5: Ajuste de HDI de impulso a alta 
velocidad 
6: Ajuste de funcionamiento a velocidad de 
multi-secciones 
7: Ajuste de programa simple de PLC 
8: Ajuste de control de PID 
9: Ajuste de comunicación remota 

1 ◎ 

P0-04 Selección de fuente de 
frecuencia auxiliar B Igual a P0-03 0 ◎ 

P0-05 
Selección de objeto de 
referencia de fuente de 
frecuencia auxiliar B 

0: Con respecto a la frecuencia máxima 
1: Con respecto a la fuente de frecuencia 
principal A 

0 ○ 

P0-06 Alcance de fuente de 
frecuencia auxiliar B 0%~150% 100% ○ 

P0-07 Manera de superposición 
de fuentes de frecuencia 

Unidad: Selección de fuente de frecuencia 
0: Fuente de frecuencia principal A 
1: Resultados de cálculos principales y 
auxiliares 

(la relación de cálculo se determina por 
las decenas) 

2: Conmutación entre la fuente de 
frecuencia principal A y la fuente de 
frecuencia auxiliar B 
3: Conmutación entre los resultados 
calculados principales y auxiliares y la 
fuente de frecuencia principal A 
4: Conmutación entre los resultados 
calculados principales y auxiliares y la 
fuente de frecuencia auxiliar B 
Las decenas: Relación de cálculo de las 
fuentes de frecuencia principales y 
auxiliares 

00 ○ 
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Código 
de 

función 
Nombre Alcance ajustado Valor de 

fábrica Modificar 

0: A + B 
1: A - B 
2: Max (A, B) 
3: Min (A, B))  

P0-08 Frecuencia ajustada de 
teclado 0,00Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 50,00Hz ○ 

P0-09 Dirección de 
funcionamiento 

0: En la misma dirección          
1: En la dirección contraria 0 ○ 

P0-10 Frecuencia de salida 
máxima 50,00Hz~300,00Hz 50,00Hz ◎ 

P0-11 Fuente de frecuencia de 
límite superior 

0: Ajuste de P0-12 
1: AI1 
2: AI2 
3: Ajuste de potenciómetro de panel 
4: Ajuste de impulso a alta velocidad de 
HDI 
5: Comunicación dada 

0 ◎ 

P0-12 Frecuencia de límite 
superior 

P0-14 (frecuencia de límite inferior) 
~P0-10 (frecuencia máxima) 50,00Hz ○ 

P0-13 Polarización de frecuencia 
de límite superior 0,00Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 0,00Hz ○ 

P0-14 Frecuencia de límite 
inferior 

0,00Hz~P0-12 (frecuencia de límite 
superior) 0,00Hz ○ 

P0-15 Frecuencia de onda 
portadora 1,0kHz~16,0kHz Determinación 

de modelo ○ 

P0-16 
La frecuencia de onda 

portadora se regula con la 
temperatura 

0: No 
1: Sí 1 ○ 

P0-17 Tiempo de aceleración 1 0,01s~36000s Determinación 
de modelo ○ 

P0-18 Tiempo de desaceleración 
1 0,01s~36000s Determinación 

de modelo ○ 

P0-19 
Unidad de tiempo de 

aceleración y 
desaceleración 

0: 1 segundo 
1: 0,1 segundo 
2: 0,01 segundo 

1 ◎ 

P0-21 

Frecuencia de 
polarización de fuente de 
frecuencia auxiliar en la 

superposición 
0,00Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 0,00Hz ○ 

P0-22 Resolución de comandos 
de frecuencia 

1: 0,1Hz 
2: 0,01Hz 2 ◎ 

P0-23 
Selección de memoria de 

parada de frecuencia 
ajustada digital 

0: Sin memoria  
1: Con memoria 1 ○ 

P0-24 Conservar ● 

P0-25 
Frecuencia de referencia 
de tiempo de aceleración 

y desaceleración 

0: P0-10 (frecuencia máxima) 
1: Frecuencia ajustada 
2: 100Hz 

0 ◎ 

P0-26 
Comando de frecuencia de 

funcionamiento 
Referencia de UP/DN 

0: Frecuencia de funcionamiento  
1: Frecuencia ajustada 0 ◎ 

P0-27 
Fuente de comando 

vinculada con fuente de 
frecuencia 

Unidad: El comando de panel de 
operación vinculado con la selección de 
fuente de frecuencia 
0: No vinculado 

000 ○ 
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Código 
de 

función 
Nombre Alcance ajustado Valor de 

fábrica Modificar 

1: Frecuencia ajustada de teclado 
2: AI1 
3: AI2 
4: Potenciómetro de panel 
5: Ajuste de HDI de impulso a alta 
velocidad 
6: Velocidad de multi-secciones 
7: PLC simple 
8: PID 
9: Comunicación dada 
Decenas: El comando de terminal 
vinculado con la selección de fuente de 
frecuencia  
Centenas: El comando de comunicación 
vinculado con la selección de fuente de 
frecuencia 

Grupo P1 Parámetros de motor eléctrico 

P1-00 Selección de tipo de 
motor eléctrico 

0: Motor eléctrico asíncrono común 
1: Motor eléctrico asíncrono de frecuencia 
variable 

0 ◎ 

P1-01 Potencia nominal de 
motor eléctrico 0,1kW~1000,0kW Determinación 

de modelo ◎ 

P1-02 Tensión nominal de motor 
eléctrico 1V~2000V Determinación 

de modelo ◎ 

P1-03 Corriente nominal de 
motor eléctrico 

0,01A~655,35A 
(potencia de inversor<=55kW) 
0.1A~6553.5A 
(potencia de inversor>55kW) 

Determinación 
de modelo ◎ 

P1-04 Frecuencia nominal de 
motor eléctrico 0,01Hz~P0-10 (frecuencia máxima) Determinación 

de modelo ◎ 

P1-05 Revolución nominal de 
motor eléctrico 1rpm~36000rpm Determinación 

de modelo ◎ 

P1-06 Resistencia de estator de 
motor eléctrico 

0,001Ω~65,535Ω 
(potencia de inversor<=55kW) 
0,0001Ω~6,5535Ω 
(potencia de inversor>55kW) 

Parámetros de 
motor 

eléctrico 
◎ 

P1-07 Resistencia de rotor de 
motor eléctrico 

0,001Ω~65,535Ω 
(potencia de inversor<=55kW) 
0,0001Ω~6,5535Ω 
(potencia de inversor>55kW) 

Parámetros de 
motor 

eléctrico 
◎ 

P1-08 Reactancia inductiva de 
fuga de motor eléctrico 

0,01mH~655,35mH 
(potencia de inversor<=55kW) 

0,001mH~65,535mH 
(potencia de inversor>55kW) 

Parámetros de 
motor 

eléctrico 
◎ 

P1-09 Reactancia inductiva 
mutua de motor eléctrico 

0,1mH~6553,5mH 
(potencia de inversor<=55kW) 
0,01mH~655,35mH 
(potencia de inversor>55kW) 

Parámetros de 
motor 

eléctrico 
◎ 

P1-10 Corriente en vacío de 
motor eléctrico 

0,01A~P1-03 (Corriente nominal de motor 
eléctrico) 
(potencia de inversor<=55kW) 
0,1A~P1-03 (Corriente nominal de motor 
eléctrico) 
(potencia de inversor>55kW) 

Parámetros de 
motor 

eléctrico 
◎ 
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Código 
de 

función 
Nombre Alcance ajustado Valor de 

fábrica Modificar 

P1-11 
Aprendizaje adaptativo de 

parámetros de motor 
eléctrico 

0: Sin operación 
1: Aprendizaje adaptativo inmóvil de 
parámetros de motor eléctrico 
2: Aprendizaje adaptativo completo de 
parámetros de motor eléctrico 

0 ◎ 

Grupo P2 Parámetros de control vectorial 

P2-00 Ganancia proporcional del 
anillo de velocidad 1 1~100 30 ○ 

P2-01 Tiempo de integración del 
anillo de velocidad 1 0,01s~10,00s 0.50s ○ 

P2-02 Conmutación a frecuencia 
del punto bajo 0,00~P2-05 5,00Hz ○ 

P2-03 Ganancia proporcional del 
anillo de velocidad 2 1~100 20 ○ 

P2-04 Tiempo de integración del 
anillo de velocidad 2 0,01s~10,00s 1.00s ○ 

P2-05 Conmutación a frecuencia 
del punto alto P2-02~P0-10 (frecuencia máxima) 10,00Hz ○ 

P2-06 
Ganancia de 

deslizamiento de control 
vectorial 

50%~200% 100% ○ 

P2-07 
Constante de tiempo de 

filtro del anillo de 
velocidad 

0,000s~0,100s 0.000s ○ 

P2-08 
Ganancia de 

sobreexitación de control 
vectorial 

0~200 64 ○ 

P2-09 
Fuente de límite superior 
de torque bajo manera de 

control de velocidad 

0: Ajuste del código de función P2-10 
1: AI1 
2: AI2 
3: Ajuste de potenciómetro de panel 
4: Ajuste de HDI de impulso a alta 
velocidad 
5: Comunicación dada 
6: Min ( (AI1, AI2) ) 
7: Max ( (AI1, AI2))  
Las gamas completas de las opciones 1-7 
corresponden a P2-10 

0 ○ 

P2-10 Ajuste de números de 
límite superior de torque 0.0%~200.0% 150.0% ○ 

Grupo P3 Parámetros de control V/F 

P3-00 Ajuste de curva VF 

0: V/F por línea recta 
1: V/F por multi-puntos 
2: V/F cuadrado 
3: V/F de potencia de 1,2 
4: V/F de potencia de 1,4 
6: V/F de potencia de 1,6 
8: V/F de potencia de 1,8 

0 ◎ 

P3-01 Elevación de torque 0,0%: (elevación del torque automático) 
0,1%~30,0% 

Determinación 
de modelo ○ 

P3-02 Frecuencia de corte de 
elevación de torque 0,00Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 50,00Hz ◎ 

P3-03 Punto de frecuencia 1 de 
VF por multi-puntos 0,00Hz~P3-05 0,00Hz ◎ 
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Código 
de 

función 
Nombre Alcance ajustado Valor de 

fábrica Modificar 

P3-04 Punto de tensión 1 de VF 
por multi-puntos 0,0%~100,0% 0,0% ◎ 

P3-05 Punto de frecuencia 2 de 
VF por multi-puntos P3-03~P3-07 0,00Hz ◎ 

P3-06 Punto de tensión 2 de VF 
por multi-puntos 0,0%~100,0% 0,0% ◎ 

P3-07 Punto de frecuencia 3 de 
VF por multi-puntos 

P3-05~P1-04 (frecuencia nominal de motor 
eléctrico) 0,00Hz ◎ 

P3-08 Punto de tensión 3 de VF 
por multi-puntos 0,0%~100,0% 0.0% ◎ 

P3-09 
Ganancia de 

compensación de 
deslizamiento de VF 

0,0%~200,0% 0.0% ○ 

P3-10 Ganancia de 
sobreexitación de VF 0~200 64 ○ 

P3-11 Ganancia de supresión de 
oscilación de VF 0~100 Determinación 

de modelo ○ 
Grupo P4 Terminal de entrada 

P4-00 Selección de función del 
terminal D1 

0: Sin función 
1: Funcionamiento en avance 
2: Funcionamiento en retroceso 
3: Control de funcionamiento tipo de tres 
cables 
4: Pulsación por giro en avance 
5: Pulsación por giro en retroceso 
6: Terminal UP 
7: Terminal DN 
8: Apagado libre 
9: Restauración de avería (RESET) 
10: Suspensión de funcionamiento 
11: Entrada de apertura normal de avería 
exterior 
12: Terminal de comandos de 
multi-secciones 1 
13: Terminal de comandos de 
multi-secciones 2 
14: Terminal de comandos de 
multi-secciones 3 
15: Terminal de comandos de 
multi-secciones 4 
16: Terminal de selección de tiempo de 
aceleración y desaceleración 1 
17: Terminal de selección de tiempo de 
aceleración y desaceleración 2 
18: Conmutación de fuente de frecuencia 
19: Reestablecimiento de ajuste de UP/DN 
a cero (terminal y teclado) 
20: Terminal de conmutación de comando 
de funcionamiento 
21: Prohibición de aceleración y 
desaceleración 
22: Suspensión de PID 
23: Restauración de estado de PLC 
24: Suspensión de frecuencia de oscilación 
25: Entrada de contador 

1 ◎ 

P4-01 Selección de función del 
terminal D2 2 ◎ 

P4-02 Selección de función del 
terminal D3 0 ◎ 

P4-03 Selección de función del 
terminal D4 0 ◎ 

P4-04 Selección de función del 
terminal D5 0 ◎ 

P4-05 Selección de función del 
terminal D6 0 ◎ 

P4-06 Selección de función del 
terminal HDI 0 ◎ 
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Código 
de 

función 
Nombre Alcance ajustado Valor de 

fábrica Modificar 

26: Restauración de contador 
27: Entrada de contador de longitud 
28: Restauración de longitud 
29: Prohibición de control de torque 
30: Entrada de frecuencia (impulso) 
PULSE (solamente eficaz para HDI) 
31: Conservación 
32: Frenado CC inmediado 
33: Entrada de cierre normal de avería 
exterior 
34: Activación de modificación de 
frecuencia 
35: Negación de dirección de acción de PID 
36: Terminal de apagado exterior 1 
37: Terminal de conmutación de comando 
de control 2 
38: Suspensión de integración de PID 
39: Conmutación entre la fuente de 
frecuencia A y la frecuencia preestablecida 
40: Conmutación entre la fuente de 
frecuencia B y la frecuencia preestablecida 
41: Conservación 
42: Conservación 
43: Conmutación de parámetros de PID 
44: Avería definida por el usuario 1 
45: Avería definida por el usuario 2 
46: Conmutación del control de velocidad / 
el control de torque 
47: Apagado de emergencia 
48: Terminal de apagado exterior 2 
49: Frenado CC de desaceleración 
50: Reestablecimiento del tiempo de 
presente funcionamiento a cero 

P4-07 
~ 

P4-09 
Conservar  ● 

P4-10 Tiempo de filtro de 
terminal 0.000s~1.000s 0.010s ○ 

P4-11 Manera de comando de 
terminal 

0: Tipo de dos cables 1 
1: Tipo de dos cables 2 
2: Tipo de tres cables 1 
3: Tipo de tres cables 2 

0 ◎ 

P4-12 Tasa de cambio de 
terminal UP/DN 0,001Hz/s~50,000Hz/s 1.00Hz/s ○ 

P4-13 Entrada mínima de curva 
de AI 1 0,00V~P4-15 0,00V ○ 

P4-14 
Ajuste correspondiente de 
entrada mínima de curva 

de AI 1 
-100,0%~+100,0% 0.0% ○ 

P4-15 Entrada máxima de curva 
de AI 1 P4-13~+10,00V 10,00V ○ 

P4-16 
Ajuste correspondiente de 
entrada máxima de curva 

de AI 1 
-100,0%~+100,0% 100.0% ○ 

P4-17 Tiempo de filtro de AI1 0,00s~10,00s 0.10s ○ 
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Código 
de 

función 
Nombre Alcance ajustado Valor de 

fábrica Modificar 

P4-18 Entrada mínima de curva 
de AI 2 0,00V~P4-20 0,00V ○ 

P4-19 
Ajuste correspondiente de 
entrada mínima de curva 

de AI 2 
-100,0%~+100,0% 0.0% ○ 

P4-20 Entrada máxima de curva 
de AI 2 P4-18~+10,00V 10,00V ○ 

P4-21 
Ajuste correspondiente de 
entrada máxima de curva 

de AI 2 
-100,0%~+100,0% 100.0% ○ 

P4-22 Tiempo de filtro de AI2 0,00s~10,00s 0.10s ○ 
P4-23 Entrada mínima de curva 

de AI 3 -10,00V~P4-25 -10,00V ○ 

P4-24 
Ajuste correspondiente de 
entrada mínima de curva 

de AI 3 
-100,0%~+100,0% 0.0% ○ 

P4-25 Entrada máxima de curva 
de AI 3 P4-23~+10,00V 10,00V ○ 

P4-26 
Ajuste correspondiente de 
entrada máxima de curva 

de AI 3 
-100,0%~+100,0% 100.0% ○ 

P4-27 Tiempo de filtro de AI3 0,00s~10,00s 0.10s ○ 
P4-28 Entrada mínima de HDI 0,00kHz~P4-30 0,00kHz ○ 
P4-29 Ajuste correspondiente de 

entrada mínima de HDI -100,0%~100,0% 0.0% ○ 
P4-30 Entrada máxima de HDI P4-28~100,00kHz 50,00kHz ○ 
P4-31 Ajuste de entrada máxima 

de HDI -100,0%~100,0% 100.0% ○ 
P4-32 Tiempo de filtro de HDI 0,00s~10,00s 0.10s ○ 

P4-33 Selección de curva de AI 

Unidad: Selección de curva de AI 1 
1: Curva 1 (véase P4-13~P4-16) 
2: Curva 2 (véase P4-18~P4-21) 
3: Curva 3 (véase P4-23~P4-26) 
Decenas: Selección de curva de AI 2, lo 
mismo que lo anterior 

321 ○ 

P4-34 
Selección de ajuste de AI 

menos de la entrada 
mínima 

Unidad: Selección de ajuste de AI 1 menos 
de la entrada mínima 
0: Ajuste correspondiente con la entrada 
mínima 
1: 0,0%  
Decenas: Selección de ajuste de AI 2 
menos de la entrada mínima, lo mismo que 
lo anterior 

00 ○ 

P4-35 Tiempo de retardo de D1 0,0s~3600,0s 0,0s ◎ 

P4-36 Tiempo de retardo de D2 0,0s~3600,0s 0,0s ◎ 

P4-37 Tiempo de retardo de D3 0,0s~3600,0s 0,0s ◎ 

P4-38 Selección de modo eficaz 
de terminal 1 

0: Alto nivel eléctrico eficaz 
1: Bajo nivel eléctrico eficaz 
Unidad: D1 
Decenas: D2 

00000 ◎ 
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Código 
de 

función 
Nombre Alcance ajustado Valor de 

fábrica Modificar 

Centenas: D3 
Miles: D4 
Diez miles: D5 

P4-39 Selección de modo eficaz 
de terminal 2 

0: Alto nivel eléctrico eficaz 
1: Bajo nivel eléctrico eficaz 
Unidad: D6 
Decenas: HDI 

00 ◎ 

Grupo P5 Terminal de salida 

P5-00 Selección del modo de 
salida del terminal HDO 

0: Salida de impulso a alta velocidad 
1: Salida de colector abierto 0 ○ 

P5-01 Selección de salida de 
colector abierto de HDO 

0: Sin salida 
1: En funcionamiento del inversor 
2: Salida de avería (parada por avería) 
3: Detección de salida de FDT1 por 
frecuencia horizontal 
4: Llegada de frecuencia 
5: En funcionamiento a velocidad cero (sin 
salida en parada) 
6: Alarma previa de sobrecarga de motor 
eléctrico 
7: Alarma previa de sobrecarga de inversor 
8: Llegada de valor registrado ajustado 
9: Llegada de valor registrado designado 
10: Llegada de longitud 
11: Terminación de circulación de PLC 
12: Llegada de tiempo acumulado de 
funcionamiento 
13: En limitación de frecuencia 
14: En limitación de torque 
15: Funcionamiento está listo 
16: AI1>AI2 
17: Llegada de frecuencia de límite 
superior 
18: Llegada de frecuencia de límite inferior 
(con relación con funcionamiento) 
19: Salida de estado de subtensión 
20: Ajuste de comunicación 
21: Terminación de posición (conservada) 
22: Aproximación de posición (conservada) 
23: En funcionamiento a velocidad cero 2 
(con salida en parada) 
24: Llegada de tiempo acumulado de 
alimentación 
25: Detección de salida de FDT2 por 
frecuencia horizontal 
26: Salida de llegada de frecuencia 1 
27: Salida de llegada de frecuencia 2 
28: Salida de llegada de corriente 1 
29: Salida de llegada de corriente 2 
30: Salida de llegada a tiempo 
31: Superación de límite de entrada de AI1 
32: En descarga 
33: En funcionamiento en dirección inversa 
34: Estado de corriente cero 
35: Llegada de temperatura de módulo 

0 ○ 

P5-02 Selección de salida de relé 
T1 2 ○ 

P5-03 Selección de salida de relé 
T2 0 ○ 
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de 

función 
Nombre Alcance ajustado Valor de 

fábrica Modificar 

36: Superación de límite de corriente de 
salida 
37: Llegada de frecuencia de límite inferior 
(con salida en parada) 
38: Salida de alarma (siguen funcionando) 
39: Alarma previa de sobretemperatura de 
motor eléctrico 
40: Llegada del tiempo de presente 
funcionamiento 
41: Conservación 

P5-04 
~ 

P5-05 
Conservar  ● 

P5-06 
Selección de función de 
salida de impulso a alta 

velocidad de HDO 

0: Frecuencia de funcionamiento 
1: Frecuencia ajustada 
2: Corriente de salida 
3: Torque de salida 
4: Potencia de salida 
5: Tensión de salida 
6: Entrada de impulso a alta velocidad de 
HDI 
(100.0% corresponde a 100,0kHz) 
7: AI1 
8: AI2 
9: Conservación 
10: Longitud 
11: Valor registrado 
12: Ajuste de comunicación 
13: Revolución de motor eléctrico 
14: Corriente de salida (100,0% 
corresponde a 1000,0A) 
15: Tensión de salida (100,0% corresponde 
a 1000,0V) 
16: Conservación 

0 ○ 

P5-07 Selección de función de 
salida de AO1 0 ○ 

P5-08 Selección de función de 
salida de AO2 0 ○ 

P5-09 Frecuencia máxima de 
salida de HDO 0,01kHz~100,00kHz 50,00kHz ○ 

P5-10 Coeficiente de sesgo de 
AO1 -100,0%~+100,0% 0,0% ○ 

P5-11 Ganancia de AO1 -10,00~+10,00 1,00 ○ 
P5-12 Coeficiente de sesgo de 

AO2 -100,0%~+100,0% 0,0% ○ 
P5-13 Ganancia de AO2 -10,00~+10,00 1,00 ○ 

P5-17 
Tiempo de retardo de 

salida de colector abierto 
de HDO 

0,0s~3600,0s 0,0s ○ 

P5-18 Tiempo de retardo de 
salida de relé 1 0,0s~3600,0s 0,0s ○ 

P5-19 Tiempo de retardo de 
salida de relé 2 0,0s~3600,0s 0,0s ○ 

P5-20 
~ 

P5-21 
Conservar  ● 

P5-22 Selección de estado eficaz 
de terminal de salida 

0: Lógica positiva 
1: Lógica negativa 000 ○ 
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Código 
de 

función 
Nombre Alcance ajustado Valor de 

fábrica Modificar 

Unidad: HDO 
Decenas: Relé 1 
Centenas: Relé 2 

Grupo P6 Control de arranque y parada 

P6-00 Metodo de arranque 
0: Arranque directo 
1:Rearranque por seguimiento de velocidad 
2: Arranque por pre-exitación 

0 ○ 

P6-01 Metodo de seguimiento de 
revolución 

0: Inicio por frecuencia de parada 
1: Inicio por velocidad cero 
2: Inicio por frecuencia máxima 

0 ◎ 

P6-02 Seguimiento rápido y 
lento de revolución 1~100 20 ○ 

P6-03 Frecuencia de arranque 0,00Hz~10,00Hz 0,00Hz ○ 

P6-04 Tiempo de mantenimiento 
de frecuencia de arranque 0,0s~100,0s 0,0s ◎ 

P6-05 
Corriente de frenado CC 

de arranque / 
Corriente de pre-exitación 

0%~100% 0% ◎ 

P6-06 
Tiempo de frenado CC de 

arranque / 
Tiempo de pre-exitación 

0,0s~100,0s 0,0s ◎ 

P6-07 Metodo de aceleración y 
desaceleración 

0: Aceleración y desaceleración en línea 
recta 
1: Aceleración y desaceleración A en curva 
S 
2: Aceleración y desaceleración B en curva 
S 

0 ◎ 

P6-08 Proporción de tiempo de 
sección inicial de curva S 0,0%~ ( (100,0%~P6-09))  30,0% ◎ 

P6-09 Proporción de tiempo de 
sección final de curva S 0,0%~ ( (100,0%~P6-08))  30,0% ◎ 

P6-10 Metodo de parada 0: Apagado por desaceleración 1: Apagado 
libre 0 ○ 

P6-11 Frecuencia inicial de 
frenado CC de parada 0,01Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 0,00Hz ○ 

P6-12 Tiempo de espera de 
frenado CC de parada 0,0s~100,0s 0,0s ○ 

P6-13 Corriente de frenado CC 
de parada 0%~100% 0% ○ 

P6-14 Tiempo de frenado CC de 
parada 0,0s~100,0s 0,0s ○ 

P6-15 Tasa de uso de frenado 0%~100% 100% ○ 
Grupo P7-Interfaz hombre-ordenador 

P7-00 Potencia nominal de 
inversor 0,1kW~1000,0kW Determinación 

de modelo ● 

P7-01 Selección de función de 
pulsador QUICK/JOG 

0: Pulsador QUICK/JOG ineficaz 
1: Conmutación entre el acceso de 
comando de panel de operación y el acceso 
de comando remoto (acceso de comando de 
terminal o acceso de comando de 
comunicación) 
2: Conmutación de giro en avance y en 

0 ◎ 
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Código 
de 

función 
Nombre Alcance ajustado Valor de 

fábrica Modificar 

retroceso 
3: Pulsación por giro en avance 
4: Pulsación por giro en retroceso 
5: Conmutación de modos de visualización 
(modo de visualización normal y modo de 
visualización de parámetros modificados) 

P7-02 Función de pulsador 
STOP/RST 

0: Solamente en la manera de operación de 
teclado, la función de parada del pulsador 
STOP/RST es eficaz. 
1: En cualquier manera de operación, la 
función de parada del pulsador STOP/RST 
es eficaz. 

1 ○ 

P7-03 
Parámetros de 

visualización del estado 
de funcionamiento 1 

0000~FFFF 
Bit00: Frecuencia de funcionamiento 1 
(Hz) 
Bit01: Frecuencia ajustada (hz) 
Bit02: Tensión de bus (V) 
Bit03: Tensión de salida (V) 
Bit04: Corriente de salida (A) 
Bit05: Potencia de salida (kW) 
Bit06: Torque de salida (%) 
Bit07: Estado de entrada de DI 
Bit08: Estado de salida de DO 
Bit09: Tensión de AI1 (V) 
Bit10: Tensión de AI2 (V) 
Bit11: Temperatura de radiador 
Bit12: Valor de contador 
Bit13: Valor de longitud 
Bit14: Visualización de velocidad de carga 
Bit15: Ajuste de PID 

81F ○ 

P7-04 
Parámetros de 

visualización del estado 
de funcionamiento 2 

0000~FFFF  
Bit00: 
Retroalimentación 
de PID  
Bit01: Etapa de 
PLC 
Bit02: Frecuencia de impulso de entrada 
de HDI (kHz)  
Bit03: Frecuencia de funcionamiento 2 
(Hz)  
Bit04: Tiempo de funcionamiento 
restante  
Bit05: Tensión antes de corrección de 
AI1 (V)  
Bit06: Tensión antes de corrección de 
AI2 (V)  
Bit07: Conservación  
Bit08: Velocidad lineal  
Bit09: Tiempo de alimentación actual 
(Hora)  
Bit10: Tiempo de funcionamiento actual 
(Min)  
Bit11: Frecuencia de impulso de entrada 
de HDI (Hz)  
Bit12: Valor ajustado de comunicación  
Bit13: Conservación  

1 ○ 
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de 

función 
Nombre Alcance ajustado Valor de 

fábrica Modificar 

Bit14: Visualización de frecuencia 
principal A (Hz)  
Bit15: Visualización de frecuencia auxiliar 
B (Hz) 

P7-05 
Parámetros de 

visualización del estado 
de parada 

0000~FFFF 
Bit00: Frecuencia ajustada (Hz) 
Bit01: Tensión de bus (V) 
Bit02: Estado de entrada de terminal DI 
Bit03: Estado de salida de DO 
Bit04: Tensión de AI1 (V) 
Bit05: Tensión de AI2 (V) 
Bit06: Temperatura de radiador 
Bit07: Valor de contador 
Bit08: Valor de longitud 
Bit09: Etapa de PLC 
Bit10: Velocidad de carga 
Bit11: Ajuste de PID 
Bit12: Frecuencia de impulso de entrada de 
HDI (kHz) 

73 ○ 

P7-06 
Coeficiente de 

visualización de velocidad 
de carga 

0,0001~6,5000 3.0000 ○ 

P7-07 Temperature de radiador 
de módulo de inversor 0,0℃~100,0℃ - ● 

P7-08 Tensión nominal de 
inversor 1V~2000V Determinación 

de modelo ● 

P7-09 
Tiempo de 

funcionamiento 
acumulado 

0h~65535h - ● 

P7-10 No. de producto - - ● 
P7-11 No. de versión de 

software - - ● 

P7-12 

Número de decimales 
después de la coma 

visualizados de velocidad 
de carga 

0: 0 decimales 
1: 1 decimales 
2: 2 decimales 
3: 3 decimales 

1 ○ 

P7-13 Tiempo acumulado de 
alimentación 0h~65535h - ● 

P7-14 Consumo eléctrico 
acumulado 0kW~65535 kW - ● 

Grupo P8 Función mejorada 

P8-00 
Frecuencia de 

funcionamiento por 
pulsación 

0,00Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 2,00Hz ○ 

P8-01 Tiempo de aceleración 
por pulsación 0,1s~3600,0s 20.0s ○ 

P8-02 Tiempo de desaceleración 
por pulsación 0,1s~3600,0s 20.0s ○ 

P8-03 Tiempo de aceleración 2 0,1s~3600,0s Determinación 
de modelo ○ 

P8-04 Tiempo de desaceleración 
2 0,1s~3600,0s Determinación 

de modelo ○ 
P8-05 Tiempo de aceleración 3 0,1s~3600,0s Determinación ○ 
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fábrica Modificar 

de modelo 

P8-06 Tiempo de desaceleración 
3 0,1s~3600,0s Determinación 

de modelo ○ 

P8-07 Tiempo de aceleración 4 0,1s~3600,0s Determinación 
de modelo ○ 

P8-08 Tiempo de desaceleración 
4 0,1s~3600,0s Determinación 

de modelo ○ 
P8-09 Frecuencia de salto 1 0,00Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 0,00Hz ○ 
P8-10 Frecuencia de salto 2 0,00Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 0,00Hz ○ 
P8-11 Amplitud de frecuencia de 

salto 0,00Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 0,01Hz ○ 

P8-12 
Tiempo de zona muerta 
de giro en avance y en 

retroceso 
0,0s~3600,0s 0,0s ○ 

P8-13 Activación de control de 
giro en retroceso 

0: Permitir  
1: Prohibir 0 ○ 

P8-14 

Modo de funcionamiento 
de la frecuencia ajustada 
inferior a la frecuencia de 

límite inferior 

0: Funcionamiento a la frecuencia de límite 
inferior 
1: Parada 
2: Funcionamiento a velocidad cero 

0 ○ 

P8-15 Control de caída 0,00Hz~10,00Hz 0,00Hz ○ 

P8-16 
Ajuste el tiempo de 

llegada de alimentación 
acumulada 

0h~36000h 0h ○ 

P8-17 
Ajuste el tiempo de 

llegada de funcionamiento 
acumulado 

0h~36000h 0h ○ 

P8-18 

Selección de protección 
eficaz de comando de 

funcionamiento de 
alimentación 

0: Sin protección  
1: Con protección 0 ○ 

P8-19 Valor de detección de 
frecuencia (FDT1) 0,00Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 50,00Hz ○ 

P8-20 
Valor rezagado de 

detección de frecuencia 
(FDT1) 

0,0%~100,0% (nivel eléctrico de FDT1) 5,0% ○ 

P8-21 Ancho detección de 
llegada de frecuencia 0,0%~100,0% (frecuencia máxima) 0,0% ○ 

P8-22 

Si la frecuencia de salto es 
eficaz en el proceso de 

aceleración y 
desaceleración 

0: Ineficaz  
1: Eficaz 0 ○ 

P8-25 

Tiempo de aceleración 1 y 
tiempo de aceleración 2 

Punto de conmutación de 
frecuencia 

0,01Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 0,00Hz ○ 

P8-26 

Tiempo de desaceleración 
1 y tiempo de 

desaceleración 2 
Punto de conmutación de 

frecuencia 

0,01Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 0,00Hz ○ 
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P8-27 Prioridad de pulsación de 
terminal 

0: Ineficaz  
1: Eficaz 0 ○ 

P8-28 Valor de detección de 
frecuencia (FDT2) 0,00Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 50,00Hz ○ 

P8-29 
Valor rezagado de 

detección de frecuencia 
(FDT2) 

0,0%~100,0% (nivel eléctrico de FDT2) 5,0% ○ 

P8-30 
Valor de detección de 
cualquier frecuencia 

llegada 1 
0,00Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 50,00Hz ○ 

P8-31 
Ancho de detección de 

cualquier frecuencia 
llegada 1 

0,0%~100,0% (frecuencia máxima) 0,0% ○ 

P8-32 
Valor de detección de 
cualquier frecuencia 

llegada 2 
0,00Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 50,00Hz ○ 

P8-33 
Ancho de detección de 

cualquier frecuencia 
llegada 2 

0,0%~100,0% (frecuencia máxima) 0,0% ○ 

P8-34 Nivel de detección de 
corriente cero 

0,0%~300,0% 
Corresponden a la corriente nominal del 
motor eléctrico por 100,0% 

5,0% ○ 

P8-35 
Tiempo de retardo de 
detección de corriente 

cero 
0,01s~360,00s 0,10s ○ 

P8-36 
Valor de superación de 
límite de la corriente de 

salida 

0,0% (sin detección) 
0,1%~300,0% (Corriente nominal de motor 
eléctrico) 

200,0% ○ 

P8-37 

Tiempo de retardo de 
detección de superación 
de límite de corriente de 

salida 
0,00s~360,00s 0,00s ○ 

P8-38 Cualquier corriente de 
llegada 1 

0,1%~300,0% (Corriente nominal de motor 
eléctrico) 100,0% ○ 

P8-39 Ancho de cualquier 
corriente de llegada 1 

0,1%~300,0% (Corriente nominal de motor 
eléctrico) 0,0% ○ 

P8-40 Cualquier corriente de 
llegada 2 

0,1%~300,0% (Corriente nominal de motor 
eléctrico) 100,0% ○ 

P8-41 Ancho de cualquier 
corriente de llegada 2 

0,1%~300,0% (Corriente nominal de motor 
eléctrico) 0,0% ○ 

P8-42 Selección de función de 
sincronización 

0: Ineficaz  
1: Eficaz 0 ○ 

P8-43 
Selección de tiempo de 

funcionamiento de 
sincronización 

0: Ajuste de P8-44 
1: AI1 
2: AI2 
3: Potenciómetro de panel 
Gama de entrada analógica correspondiente 
a P8-44 

0 ○ 

P8-44 
Tiempo de 

funcionamiento de 
sincronización 

0,0Min~3600,0Min 0,0Min ○ 

P8-45 
Límite inferior del valor 
de protección de tensión 

de entrada de AI1 
0,00V~P8-46 3,10V ○ 
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P8-46 
Límite superior del valor 
de protección de tensión 

de entrada de AI1 
P8-45~10,00V 6,80V ○ 

P8-47 Llegada de temperatura de 
módulo 0℃~100℃ 75℃ ○ 

P8-48 Control de ventilador de 
refrigeración 

0: Marcha del ventilador en el 
funcionamiento 
1: Marcha siempre del ventilador 

0 ○ 

P8-49 Valor umbral de despertar 0,0~PA-04 (gama de retroalimentación 
dada de PID) 3,0 ○ 

P8-50 Tiempo de retardo de 
despertar 0,0s~3600,0s 0,0s ○ 

P8-51 Frecuencia de suspensión 0,00Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 0,00Hz ○ 
P8-52 Tiempo de retardo de 

suspensión 0,0s~3600,0s 0,0s ○ 

P8-53 
Ajuste el tiempo de 
llegada de presente 

funcionamiento 
0,0Min~3600,0Min 0,0Min ○ 

Grupo P9 Avería y protección 

P9-00 
Selección de protección 
de sobrecarga del motor 

eléctrico 
0: Prohibir  
1: Permitir 1 ○ 

P9-01 
Ganancia de protección de 

sobrecarga del motor 
eléctrico 

0,20~10,00 1,00 ○ 

P9-02 
Coeficiente de alarma 

previa de sobrecarga del 
motor eléctrico 

50%~100% 80% ○ 

P9-03 Ganancia de pérdida de 
velocidad de sobretensión 0~100 0 ○ 

P9-04 

Valor umbral de frenado / 
Tensión de protección de 
pérdida de velocidad de 

sobretensión 

120%~150% 130% ○ 

P9-05 
Ganancia de pérdida de 

velocidad de 
sobrecorriente 

1~100 20 ○ 

P9-06 
Corriente de protección de 

pérdida de velocidad de 
sobrecorriente 

100%~200% 160% ○ 

P9-07 
Selección de protección 

de cortocircuito a tierra de 
alimentación 

0: Ineficaz  
1: Eficaz 1 ○ 

P9-08 Activación de limitación 
de corriente rápida 

0: Desactivación 
1: Activación 1 ○ 

P9-09 Veces de restauración 
automática de averías 0~5 0 ○ 

P9-10 

Selección de acción de 
HDO de avería durante la 
restauración automática de 

avería 

0: Sin acciones 
1: Con acciones 0 ○ 

P9-11 Tiempo de intervalo de 
restauración automática 0,1s~100,0s 1,0s ○ 
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de avería 

P9-12 Selección de protección 
de falta de fase de entrada 

0: Prohibir  
1: Permitir 1 ○ 

P9-13 Selección de protección 
de falta de fase de salida 

0: Prohibir  
1: Permitir 1 ○ 

P9-14 Tipo de la primera avería 

0: Sin averías 
1: Conservación 
2: Sobrecorriente de aceleración 
3: Sobrecorriente de desaceleración 
4: Sobrecorriente a velocidad constante 
5: Sobretensión de aceleración 
6: Sobretensión de desaceleración 
7: Sobretensión de velocidad constante 
8: Conservación 
9: Subtensión 
10: Sobrecarga del inversor 
11: Sobrecarga del motor eléctrico 
12: Falta de fase de entrada 
13: Falta de fase de salida 
14: Sobrecalentamiento de módulo 
15: Avería exterior 
16: Anomalía de comunicación 
17: Anomalía de contactor 
18: Anomalía de detección de corriente 
19: Anomalía de ajuste del motor eléctrico 
20: Conservación 
21: Anomalía de lectura y escritura de 
parámetros 
22: Anomalía de hardware de inversor 
23: Cortocircuito a tierra del motor 
eléctrico 
24: Conservación 
25: Conservación 
26: Llegada del tiempo de funcionamiento 
27: Avería definida por el usuario 1 
28: Avería definida por el usuario 2 
29: Llegada de tiempo de alimentación 
30: Descarga 
31: Pérdida de retroalimentación de PID en 
el funcionamiento 
40: Tiempo extra de limitación de corriente 
rápida 
41: Conservación 
42: Variación de velocidad demasiado 
grande 
43: Sobrevelocidad de motor eléctrico 

－ ● 

P9-15 Tipo de la segunda avería  － ● 
P9-16 Tipo de la tercera avería 

(última) 
 

－ ● 

P9-17 Frecuencia de la tercera 
avería (última) － － ● 

P9-18 Corriente de la tercera 
avería (última) － － ● 
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P9-19 Tensión del bus de la 
tercera avería (última) － － ● 

P9-20 
Estado de terminal de 
entrada de la tercera 

avería (última) 
－ － ● 

P9-21 
Estado de terminal de 

salida de la tercera avería 
(última) 

－ － ● 

P9-22 Estado de inversor de la 
tercera avería (última) － － ● 

P9-23 
Tiempo de alimentación 

de la tercera avería 
(última) 

－ － ● 

P9-24 
Tiempo de 

funcionamiento de la 
tercera avería (última) 

－ － ● 

P9-27 Frecuencia de la segunda 
avería － － ● 

P9-28 Corriente de la segunda 
avería － － ● 

P9-29 Tensión de bus de la 
segunda avería － － ● 

P9-30 
Estado de terminal de 
entrada de la segunda 

avería 
－ － ● 

P9-31 
Estado de terminal de 
salida de la segunda 

avería 
－ － ● 

P9-32 Estado de inversor de la 
segunda avería － － ● 

P9-33 Tiempo de alimentación 
de la segunda avería － － ● 

P9-34 
Tiempo de 

funcionamiento de la 
segunda avería 

－ － ● 

P9-37 Frecuencia de la primera 
avería － － ● 

P9-38 Corriente de la primera 
avería － － ● 

P9-39 Tensión de bus de la 
primera avería － － ● 

P9-40 
Estado de terminal de 
entrada de la primera 

avería 
－ － ● 

P9-41 Estado de terminal de 
salida de la primera avería － － ● 

P9-42 Estado de inversor de la 
primera avería － － ● 

P9-43 Tiempo de alimentación 
de la primera avería － － ● 

P9-44 
Tiempo de 

funcionamiento de la 
primera avería 

－ － ● 

P9-47 Selección de acción de Unidad: Sobrecarga del motor eléctrico 00000 ○ 
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Código 
de 

función 
Nombre Alcance ajustado Valor de 

fábrica Modificar 

protección de avería 1 (11) 
0: Apagado libre 
1: Parada según la manera de parada 
2: Siguen funcionando 
Decenas: Falta de fase de entrada (12) 
Centenas: Falta de fase de salida (13) 
Miles: Avería exterior (15) 
Diez miles: Anomalía de comunicación 
(16) 

P9-48 Selección de acción de 
protección de avería 2 

Unidad: Anomalía de tarjeta PG / 
codificador (20) 
0: Apagado libre 
Decenas: Anomalía de lectura y escritura 
de códigos de función (21) 
0: Apagado libre 
1: Parada según la manera de parada 
Centenas: Conservación 
Miles: Sobrecalentamiento del 
motor eléctrico (25)  
Diez miles: Llegada de tiempo de 
funcionamiento (26) 

00000 ○ 

P9-49 Selección de acción de 
protección de avería 3 

Unidad: Avería definida por el usuario 1 
(27) 
0: Apagado libre 
1: Parada según la manera de parada 
2: Siguen funcionando 
Decenas: Avería definida por el usuario 2 
(28) 
0: Apagado libre 
1: Parada según la manera de parada 
2: Siguen funcionando 
Centenas: Llegada de tiempo de 
alimentación (29) 
0: Apagado libre 
1: Parada según la manera de parada 
2: Siguen funcionando 
Miles: Descarga (30) 
0: Apagado libre 
1: Apagado por desaceleración 
2: Sigue funcionando cuando desacelea al 
7% de la frecuencia nominal del motor 
eléctrico, y se recupera a funcionar a la 
frecuencia ajustada cuando no se descarga. 
Diez miles: Pérdida de retroalimentación de 
PID en el funcionamiento (31) 
0: Apagado libre 
1: Parada según la manera de parada 
2: Siguen funcionando 

00000 ○ 

P9-50 Selección de acción de 
protección de avería 4 

Unidad: Variación de velocidad demasiado 
grande (42) 
0: Apagado libre 
1: Parada según la manera de parada 
2: Siguen funcionando 
Decenas: Sobrevelocidad del motor 
eléctrico (43) 

00000 ○ 
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Código 
de 

función 
Nombre Alcance ajustado Valor de 

fábrica Modificar 

Centenas: Error de posición inicial (51) 

P9-54 
Selección de frecuencia 

de funcionamiento 
seguido en la avería 

0: Funcionamiento a la frecuencia de 
funcionamiento actual 
1: Funcionamiento a la frecuencia ajustada 
2: Funcionamiento a la frecuencia de límite 
superior 
3: Funcionamiento a la frecuencia de límite 
inferior 
4: Funcionamiento a la frecuencia de 
reserva anormal 

0 ○ 

P9-55 Frecuencia de reserva 
anormal 

60,0%~100,0% 
(corresponden a la frecuencia máxima por 
100,0% F0-10) 

100.0% ○ 

P9-56 
~ 

P9-58 
Conservar  ● 

P9-59 
Selección de acción de 

corte de corriente 
instantáneo 

0: Ineficaz 
1: Desaceleración 
2: Parada por desaceleración 

0 ○ 

P9-60 
Tensión de determinación 

de aumento de corte de 
corriente instantáneo 

80,0%~100,0% 90,0% ○ 

P9-61 

Tiempo de determinación 
de aumento de tensión 

corte de corriente 
instantáneo 

0,00s~100,00s 0,50s ○ 

P9-62 
Tensión de determinación 

de acción de corte de 
corriente instantáneo 

60,0%~100,0% (tensión de bus estándar) 80,0% ○ 

P9-63 Selección de protección 
de descarga 

0: Ineficaz 
1: Eficaz 0 ○ 

P9-64 Nivel de detección de 
descarga 0,0~100,0% 10,0% ○ 

P9-65 Tiempo de detección de 
descarga 0,0~60,0s 1,0s ○ 

Función de PID del grupo PA 

PA-00 Fuente dada de PID 

1: PA-01 ajustado 
1: Cantidad analógica AI1 dada 
2: Cantidad analógica AI2 dada 
3: Potenciómetro de panel dado 
4: Ajuste de HDI de impulso a alta 
velocidad 
5: Comunicación dada 
6: Comandos de multi-secciones dados 

0 ○ 

PA-01 Teclado de PID dado 0,0~PA-04 (gama de retroalimentación 
dada de PID) 0.0 ○ 

PA-02 Fuente de 
retroalimentación de PID 

0: AI1 
1: AI2 
2: Potenciómetro de panel dado 
3: AI1-AI2 
4: HDI de impulso a alta velocidad dado 
5: Comunicación dada 
6: AI1+AI2 
7: MAX (|AI1|, |AI2|)  

0 ○ 
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Código 
de 

función 
Nombre Alcance ajustado Valor de 

fábrica Modificar 

8: MIN (|AI1|, |AI2|)  

PA-03 Dirección de función de 
PID 

0: Función positiva 
1: Función negativa 0 ○ 

PA-04 
Gama de 

retroalimentación dada de 
PID 

PA-01 (teclado de PID dado) ~1000,0 100.0 ○ 

PA-05 Ganacia proporcional Kp1 0,0~100,0 20,0 ○ 
PA-06 Tiempo de integración 

Ti1 0,01s~10,00s 2,00s ○ 
PA-07 Tiempo diferencial Td1 0,000s~10,000s 0,000s ○ 
PA-08 Frecuencia de corte de 

PID de giro en retroceso 0,00~P0-10 (frecuencia máxima) 0,00Hz ○ 

PA-09 Límite de variación de 
PID 0,0%~100,0% 0,0% ○ 

PA-10 Limitación diferencial de 
PID 0,00%~100,00% 0,10% ○ 

PA-11 Tiempo de filtro dado de 
PID 0,00~650,00s 0,00s ○ 

PA-12 Tiempo de filtro de 
retroalimentación de PID 0,00~60,00s 0,00s ○ 

PA-13 Tiempo de filtro de salida 
de PID 0,00~60,00s 0,00s ○ 

PA-14 Conservar  ○ 

PA-15 Ganacia proporcional Kp2 0,0~100,0 20,0 ○ 
PA-16 Tiempo de integración 

Ti2 0,01s~10,00s 2,00s ○ 
PA-17 Tiempo diferencial Td2 0,000s~10,000s 0,000s ○ 

PA-18 
Condición de 

conmutación de 
parámetros de PID 

0: Sin conmutación 
1: Conmutación por terminales 
2: Conmutación automática según la 
variación 

0 ○ 

PA-19 Variación de conmutación 
de parámetros de PID 1 0,0%~PA-20 20,0% ○ 

PA-20 Variación de conmutación 
de parámetros de PID 2 PA-19~100,0% 80,0% ○ 

PA-21 Valor inicial de PID 0,0%~100,0% 0,0% ○ 
PA-22 Tiempo de mantenimiento 

del valor inicial de PID 0,00~360,00s 0,00s ○ 

PA-23 
Valor máximo positivo de 

las dos variaciones de 
salida 

0,00%~100,00% 1,00% ○ 

PA-24 
Valor máximo negativo 
de las dos variaciones de 

salida 
0,00%~100,00% 1,00% ○ 

PA-25 Propiedades de 
integración de PID 

Unidad: Separación de integración 
0: Ineficaz 
1: Eficaz 
Decenas: Si paran la integración después de 
que la salida llegue al valor límite 
0: Continuación de integración 

00 ○ 
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Código 
de 

función 
Nombre Alcance ajustado Valor de 

fábrica Modificar 

1: Parada de integración 

PA-26 
Valor de detección de 

pérdida de 
retroalimentación de PID 

0,0%: Sin determinación de pérdida de 
retroalimentación 
0,1%~100,0% 

0,0% ○ 

PA-27 
Tiempo de detección de 

pérdida de 
retroalimentación de PID 

0,0s~20,0s 0,0s ○ 

PA-28 Cálculo de parada de PID 0: Sin cálculos en parada 
1: Con cálculos en parada 1 ○ 

Grupo Pb Conteo de longitud y frecuencia de oscilación 

Pb-00 Metodo de ajuste de 
frecuencia de oscilación 

0: Con respecto a la frecuencia central 
1: Con respecto a la frecuencia máxima 0 ○ 

Pb-01 Amplitud de frecuencia de 
oscilación 0,0%~100,0% 0,0% ○ 

Pb-02 Amplitud de frecuencia de 
salto brusco 0,0%~50,0% 0,0% ○ 

Pb-03 Ciclo de frecuencia de 
oscilación 0,1s~3000,0s 10,0s ○ 

Pb-04 
Tiempo de aumento de 

onda triangular de 
frecuencia de oscilación 

0,1%~100,0% 50,0% ○ 

Pb-05 Longitud ajustada 0m~65535m 1,000m ○ 
Pb-06 Longitud real 0m~65535m 0m ○ 
Pb-07 Número de impulsos por 

cada metro 0,1~6553,5 100,0 ○ 

Pb-08 Valor de contador 
ajustado 1~65535 1000 ○ 

Pb-09 Valor de contador 
designado 1~65535 1000 ○ 

Grupo PC Comandos de multi-secciones y PLC simple 

PC-00 Comandos de 
multi-secciones 0 -100,0%~100,0% 0,0% ○ 

PC-01 Comandos de 
multi-secciones 1 -100,0%~100,0% 0,0% ○ 

PC-02 Comandos de 
multi-secciones 2 -100,0%~100,0% 0,0% ○ 

PC-03 Comandos de 
multi-secciones 3 -100,0%~100,0% 0,0% ○ 

PC-04 Comandos de 
multi-secciones 4 -100,0%~100,0% 0,0% ○ 

PC-05 Comandos de 
multi-secciones 5 -100,0%~100,0% 0,0% ○ 

PC-06 Comandos de 
multi-secciones 6 -100,0%~100,0% 0,0% ○ 

PC-07 Comandos de 
multi-secciones 7 -100,0%~100,0% 0,0% ○ 

PC-08 Comandos de 
multi-secciones 8 -100,0%~100,0% 0,0% ○ 

PC-09 Comandos de 
multi-secciones 9 -100,0%~100,0% 0,0% ○ 
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Código 
de 

función 
Nombre Alcance ajustado Valor de 

fábrica Modificar 

PC-10 Comandos de 
multi-secciones 10 -100,0%~100,0% 0,0% ○ 

PC-11 Comandos de 
multi-secciones 11 

-100,0%~100,0% 0,0% ○ 

PC-12 Comandos de 
multi-secciones 12 -100,0%~100,0% 0,0% ○ 

PC-13 Comandos de 
multi-secciones 13 -100,0%~100,0% 0,0% ○ 

PC-14 Comandos de 
multi-secciones 14 -100,0%~100,0% 0,0% ○ 

PC-15 Comandos de 
multi-secciones 15 -100,0%~100,0% 0,0% ○ 

PC-16 
Metodo de 

funcionamiento de PLC 
simple 

0: Parada por fin de funcionamiento único 
1: Valor final de mantenimiento por fin de 
funcionamiento único 
2: Circulación siempre 

0 ○ 

PC-17 Selección de memoria de 
apagado de PLC simple 

Unidad: Selección de memoria de apagado 
0: Apagado sin memoria 
1: Apagado con memoria 
Decenas: Selección de memoria de parada 
0: Parada sin memoria 
1: Parada con memoria 

00 ○ 

PC-18 
Tiempo de 

funcionamiento de 
sección 0 de PLC simple 

0,0s (m) ~6500,0s (m)  0,0s (m)  ○ 

PC-19 

Selección de tiempo de 
aceleración y 

desaceleración de sección 
0 de PLC simple 

0~3 0 ○ 

PC-20 
Tiempo de 

funcionamiento de 
sección 1 de PLC simple 

0,0s (m) ~6500,0s (m)  0,0s (m)  ○ 

PC-21 

Selección de tiempo de 
aceleración y 

desaceleración de sección 
1 de PLC simple 

0~3 0 ○ 

PC-22 
Tiempo de 

funcionamiento de 
sección 2 de PLC simple 

0,0s (m) ~6500,0s (m)  0,0s (m)  ○ 

PC-23 

Selección de tiempo de 
aceleración y 

desaceleración de sección 
2 de PLC simple 

0~3 0 ○ 

PC-24 
Tiempo de 

funcionamiento de 
sección 3 de PLC simple 

0,0s (m) ~6500,0s (m)  0,0s (m)  ○ 

PC-25 

Selección de tiempo de 
aceleración y 

desaceleración de sección 
3 de PLC simple 

0~3 0 ○ 

PC-26 
Tiempo de 

funcionamiento de 
sección 4 de PLC simple 

0,0s (m) ~6500,0s (m)  0,0s (m)  ○ 

PC-27 Selección de tiempo de 
aceleración y 0~3 0 ○ 
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de 

función 
Nombre Alcance ajustado Valor de 

fábrica Modificar 

desaceleración de sección 
4 de PLC simple 

PC-28 
Tiempo de 

funcionamiento de 
sección 5 de PLC simple 

0,0s (m) ~6500,0s (m)  0,0s (m)  ○ 

PC-29 

Selección de tiempo de 
aceleración y 

desaceleración de sección 
5 de PLC simple 

0~3 0 ○ 

PC-30 
Tiempo de 

funcionamiento de 
sección 6 de PLC simple 

0,0s (m) ~6500,0s (m)  0,0s (m)  ○ 

PC-31 

Selección de tiempo de 
aceleración y 

desaceleración de sección 
6 de PLC simple 

0~3 0 ○ 

PC-32 
Tiempo de 

funcionamiento de 
sección 7 de PLC simple 

0,0s (m) ~6500,0s (m)  0,0s (m)  ○ 

PC-33 

Selección de tiempo de 
aceleración y 

desaceleración de sección 
7 de PLC simple 

0~3 0 ○ 

PC-34 
Tiempo de 

funcionamiento de 
sección 8 de PLC simple 

0,0s (m) ~6500,0s (m)  0,0s (m)  ○ 

PC-35 

Selección de tiempo de 
aceleración y 

desaceleración de sección 
8 de PLC simple 

0~3 0 ○ 

PC-36 
Tiempo de 

funcionamiento de 
sección 9 de PLC simple 

0,0s (m) ~6500,0s (m)  0,0s (m)  ○ 

PC-37 

Tiempo de aceleración y 
desaceleración de sección 

9 de PLC simple 
Seleccionar 

0~3 0 ○ 

PC-38 
Tiempo de 

funcionamiento de 
sección 10 de PLC simple 

0,0s (m) ~6500,0s (m)  0,0s (m)  ○ 

PC-39 

Selección de tiempo de 
aceleración y 

desaceleración de sección 
10 de PLC simple 

0~3 0 ○ 

PC-40 
Tiempo de 

funcionamiento de 
sección 11 de PLC simple 

0,0s (m) ~6500,0s (m)  0,0s (m)  ○ 

PC-41 

Selección de tiempo de 
aceleración y 

desaceleración de sección 
11 de PLC simple 

0~3 0 ○ 

PC-42 
Tiempo de 

funcionamiento de 
sección 12 de PLC simple 

0,0s (m) ~6500,0s (m)  0,0s (m)  ○ 
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PC-43 

Selección de tiempo de 
aceleración y 

desaceleración de sección 
12 de PLC simple 

0~3 0 ○ 

PC-44 
Tiempo de 

funcionamiento de 
sección 13 de PLC simple 

0,0s (m) ~6500,0s (m)  0,0s (m)  ○ 

PC-45 

Selección de tiempo de 
aceleración y 

desaceleración de sección 
13 de PLC simple 

0~3 0 ○ 

PC-46 
Tiempo de 

funcionamiento de 
sección 14 de PLC simple 

0,0s (m) ~6500,0s (m)  0,0s (m)  ○ 

PC-47 

Selección de tiempo de 
aceleración y 

desaceleración de sección 
14 de PLC simple 

0~3 0 ○ 

PC-48 
Tiempo de 

funcionamiento de 
sección 15 de PLC simple 

0,0s (m) ~6500,0s (m)  0,0s (m)  ○ 

PC-49 

Selección de tiempo de 
aceleración y 

desaceleración de sección 
15 de PLC simple 

0~3 0 ○ 

PC-50 
Unidad de tiempo de 

funcionamiento de PLC 
simple 

0: s (segundo) 
1: m (minuto) 0 ○ 

PC-51 
Manera de dado de 

comando de 
multi-secciones 0 

0: Código de función PC-00 dado 
1: Cantidad analógica AI1 dada 
2: Cantidad analógica AI2 dada 
3: Potenciómetro de panel dado 
4: HDI de impulso a alta velocidad dado 
5: Control de PID dado 
6: Frecuencia ajustada de teclado (P0-08) 
dada UP/DN se puede modificar 

0 ○ 

Parámetros de comunicación del grupo Pd 

Pd-00 Velocidad en baudios 

0: 300BPS 
1: 600BPS 
2: 1200BPS 
3: 2400BPS 
4: 4800BPS 
5: 9600BPS 
6: 19200BPS 
7: 38400BPS 

5 ○ 

Pd-01 Formato de datos 

0: Sin paridad (8-N-2) 
1: Paridad par (8-E-1) 
2: Paridad impar (8-O-1) 
3: Sin paridad (8-N-1) 

0 ○ 

Pd-02 Localhost 0~247, 0 es dirección de emisión 1 ○ 
Pd-03 Retardo de respuesta 0ms~20ms 2 ○ 
Pd-04 Horas extras de 

comunicación 0,0 (ineficaz), 0,1s~60,0s 0.0 ○ 
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Pd-05 Selección de protocolo de 
comunicación 

0: Protocolo de comunicación de 
MODBUS no estándar 
1: Protocolo de comunicación de 
MODBUS estándar 

1 ○ 

Pd-06 Resolución de corriente 
leída por comunicación 

0: 0,01A 
1: 0,1A 0 ○ 
Grupo PE Grupo de conservación 

PE-00 Conservar  ○ 

Grupo PP Gestión de códigos de función 

PP-00 Contraseña del usuario 0~65535 0 ○ 

PP-01 Inicialización de 
parámetros 

00: Sin operación 
01: Recuperación del valor por defecto del 
parámetro, no incluyendo parámetros del 
motor eléctrico 
02: Eliminación de informaciones de 
registros 

0 ◎ 

PP-02 
Selección de visualización 
del grupo de parámetros 

de función 

Unidad: Selección de visualización del 
grupo U0 
0: Sin visualización 
1: Con visualización 
Decenas: Selección de visualización del 
grupo A0 
0: Sin visualización 
1: Con visualización 

00 ◎ 

PP-03 Conservar  ● 

PP-04 
Modificación de 

propiedades de códigos de 
función 

0: Se puede modificar 
1: No se puede modificar 0 ○ 

Grupo A0 Parámetros de control de torque 

A0-00 
Selección de método de 
control de velocidad / 

torque 

0: Control de velocidad 
1: Control de torque 0 ◎ 

A0-01 

Selección de fuente de 
ajuste de torque bajo 
método de control de 

torque 

0: Ajuste de teclado (A0-03) 
1: Ajuste de cantidad analógica AI1 
2: Ajuste de cantidad analógica AI2 
3: Ajuste de potenciómetro de panel 
4: Ajuste de HDI de impulso a alta 
velocidad 
5: Comunicación dada 
6: Min (AI1,AI2)  
7: Max (AI1,AI2)  

0 ◎ 

A0-03 
Ajuste de teclado de 

torque bajo método de 
control de torque 

-200,0%~200,0% 150,0% ○ 

A0-04 Tiempo de filtro de torque 0,00s~10,00s 0,00s ○ 

A0-05 
Frecuencia maxima 

positiva de control de 
torque 

0,00Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 50,00Hz ○ 

A0-06 Frecuencia maxima 
negativa de control de 0,00Hz~P0-10 (frecuencia máxima) 50,00Hz ○ 
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torque 

A0-07 Tiempo de aceleración de 
control de torque 0,00s~36000s 0,00s ○ 

A0-08 Tiempo de desaceleración 
de control de torque 0,00s~36000s 0,00s ○ 

 
5.2 Tabla simple de parámetros de vigilancia 
 

Código 
de 

función 
                     Nombre Unidad mínima 

Grupo U0 Parámetros básicos de vigilancia 

U0-00 Frecuencia de funcionamiento (Hz) 0,01Hz 
U0-01 Frecuencia ajustada (Hz) 0,01Hz 
U0-02 Tensión de bus (V) 0,1V 
U0-03 Tensión de salida (V) 1V 
U0-04 Corriente de salida (A) 0,01A 
U0-05 Potencia de salida (kW) 0.1kW 
U0-06 Torque de salida (%) 0.1% 
U0-07 Estado de entrada de DI 1 
U0-08 Estado de salida de DO 1 
U0-09 Tensión de AI1 (V) 0,01V 
U0-10 Tensión de AI2 (V) 0,01V 
U0-11 Temperatura de radiador 1℃ 

U0-12 Valor de contador 1 
U0-13 Valor de longitud 1 
U0-14 Visualización de velocidad de carga 1 
U0-15 Ajuste de PID 1 
U0-16 Retroalimentación de PID 1 
U0-17 Etapa de PLC 1 
U0-18 Frecuencia de impulso de entrada de HDI (Hz) 0,01kHz 
U0-19 Velocidad de retroalimentación (unidad 0,1Hz) 0,1Hz 
U0-20 Tiempo de funcionamiento restante 0.1Min 
U0-21 Tensión antes de corrección de AI1 0,001V 
U0-22 Tensión antes de corrección de AI2 0,001V 
U0-23 Tensión antes de corrección del potenciómetro de panel 0,001V 
U0-24 Velocidad lineal 1m/Min 
U0-25 Tiempo de alimentación actual 1Min 
U0-26 Tiempo de funcionamiento actual 0.1Min 
U0-27 Frecuencia de impulso de entrada de HDI 1Hz 
U0-28 Valor ajustado de comunicación 0.01% 
U0-29 Conservar  0,01Hz 
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Código 
de 

función 
                     Nombre Unidad mínima 

U0-30 Visualización de frecuencia principal A 0,01Hz 
U0-31 Visualización de frecuencia auxiliar B 0,01Hz 
U0-32 Conservar  1 
U0-33 Conservar  0.1° 
U0-34 Valor de temperatura del motor eléctrico 1℃ 

U0-35 Torque objetivo (%) 0.1% 
U0-36 Conservar  1 
U0-37 Ángulo de factor de potencia 0.1° 
U0-38 Conservar  1 
U0-39 Conservar  1V 
U0-40 Conservar  1V 
U0-41 Visualización directa del estado de entrada de DI 1 
U0-42 Visualización directa del estado de entrada de DO 1 

U0-43 
Visualización directa del estado de función de DI 1 (función 
01-función 40) 

1 

U0-44 
Visualización directa del estado de función de DI 2 (función 
41-función 80) 

1 

U0-59 Frecuencia ajustada (%) 0.01% 
U0-60 Frecuencia de funcionamiento (%) 0.01% 
U0-61 Estado de inversor 1 
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Capítulo VI Diagnósticos de averías y medidas 
 
6.1 Alarmas de averías y medidas 

 
El inversor KE300 tiene varias informaciones de alarma y funciones de protección, una vez ocurrida la avería, 

la función de protección accionará, el inversor parará la salida, el contacto del relé de averías del inversor accionará, 
y se visualizarán los códigos de averías en el panel de visualización del inversor. Antes de buscar el servicio, el 
usuario puede realizar el auto-chequeo según el aviso de la presente sección, analizar la causa de avería y encontrar 
la solución. Si pertenece a la causa escrita en el cuadro de puntos, por favor póngase en contacto con nuestra 
empresa directamente. 

 
En las 28 informaciones de alarma, E-22 es la señal de sobretensión o sobrecorriente de hardware, en la mayor 

parte, la avería de sobretensión de hardware conduce la alarma E-22. 
 

Nombre de avería  Protección de cortocircuito de inversor 

Visualización de panel de operación E-01 

Investigación de causas de averías 

1. Cortocircuito del circuito de salida del inversor 
2. Conexiones demasiado largas del motor eléctrico e inversor 
3. Sobrecalentamiento de módulo 
4. Aflojamiento de conexión interior del inversor 
5. Anomalía del panel de control principal 
6. Anomalía del panel de accionamiento 
7. Anomalía de módulo inversor 

Medidas de tratamiento de averías 

1. Elimine las averías periféricas 
2. Instale adicionalmente el inductor o el filtro de salida 
3. Inspeccione si el canal de aire tiene atascos, si el ventilador funciona 
normalmente, y elimine los problemas existentes 
4. Conecte bien todas las conexiones 
5. Busque el soporte técnico 
6. Busque el soporte técnico 
7. Busque el soporte técnico 

 
Nombre de avería  Sobrecorriente de aceleración 

Visualización de panel de operación E-02 

Investigación de causas de averías 

1. Puesta a tierra o cortocircuito del circuito de salida del inversor 
2. Manera de control vectorial sin identificación de parámetros 
3. Tiempo de aceleración demasiado corto 
4. Elevación por torque manual o curva V/F inadecuada 
5. Tensión un poco baja 
6. Arranque del motor eléctrico en giro 
7. Carga brusca en el proceso de aceleración 
8. Selección de modelo un poco pequeño del inversor 

Medidas de tratamiento de averías 

1. Elimine las averías periféricas 
2. Realización de identificación de los parámetros del motor eléctrico 
3. Aumento de tiempo de aceleración 
4. Ajuste de curva V/F o torque elevado manual 
5. Ajuste la tensión al alcance normal 
6. Selección del arranque por seguimiento de revolución o el arranque 
después de parada de motor eléctrico 
7. Cancelación de carga brusca 
8. Selección del inversor con un nivel de potencia mayor 
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Nombre de avería  Sobrecorriente de desaceleración 

Visualización de panel de operación E-03 

Investigación de causas de averías 

1. Puesta a tierra o cortocircuito del circuito de salida del inversor 
2. Manera de control vectorial sin identificación de parámetros 
3. Tiempo de desaceleración demasiado corto 
4. Tensión un poco baja 
5. Carga brusca en el proceso de desaceleración 
6. Sin instalación adicional de la unidad de frenado ni la resistencia de 
frenado 

Medidas de tratamiento de averías 

1. Elimine las averías periféricas 
2. Realización de identificación de los parámetros del motor eléctrico 
3. Aumento de tiempo de desaceleración 
4. Ajuste la tensión al alcance normal 
5. Cancelación de carga brusca 
6. Instalación adicional de la unidad de frenado y la resistencia 

 
Nombre de avería  Sobrecorriente de velocidad constante 

Visualización de panel de operación E-04 

Investigación de causas de averías 

1. Puesta a tierra o cortocircuito del circuito de salida del inversor 
2. Manera de control vectorial sin identificación de parámetros 
3. Tensión un poco baja 
4. Si hay la carga brusca en el funcionamiento 
5. Selección de modelo un poco pequeño del inversor 

Medidas de tratamiento de averías 

1. Elimine las averías periféricas 
2. Realización de identificación de los parámetros del motor eléctrico 
3. Ajuste la tensión al alcance normal 
4. Cancelación de carga brusca 
5. Selección del inversor con un nivel de potencia mayor 

 
Nombre de avería  Sobretensión de aceleración 

Visualización de panel de operación E-05 

Investigación de causas de averías 

1. Tensión de entrada un poco alta 
2. El funcionamiento del elctromotor accionado por la fuerza exterior en el 
proceso de aceleración 
3. Tiempo de aceleración demasiado corto 
4. Sin instalación adicional de la unidad de frenado ni la resistencia de 
frenado 

Medidas de tratamiento de averías 

1. Ajuste la tensión al alcance normal 
2. Cancelación de la fuerza motriz exterior o instalación de la resistencia 
de frenado 
3. Aumento de tiempo de aceleración 
4. Instalación adicional de la unidad de frenado y la resistencia 

 
Nombre de avería  Sobretensión de desaceleración 

Visualización de panel de operación E-06 

Investigación de causas de averías 

1. Tensión de entrada un poco alta 
2. El funcionamiento del elctromotor accionado por la fuerza exterior en el 
proceso de desaceleración 
3. Tiempo de desaceleración demasiado corto 
4. Sin instalación adicional de la unidad de frenado ni la resistencia de 
frenado 
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Medidas de tratamiento de averías 

1. Ajuste la tensión al alcance normal 
2. Cancelación de la fuerza motriz exterior o instalación de la resistencia 
de frenado 
3. Aumento de tiempo de desaceleración 
4. Instalación adicional de la unidad de frenado y la resistencia 

 
Nombre de avería  Sobretensión de velocidad constante 

Visualización de panel de operación E-07 

Investigación de causas de averías 
1. Tensión de entrada un poco alta 
2. El funcionamiento del elctromotor accionado por la fuerza exterior en el 
proceso de funcionamiento 

Medidas de tratamiento de averías 
1. Ajuste la tensión al alcance normal 
2. Cancelación de la fuerza motriz exterior o instalación de la resistencia 
de frenado 

 
Nombre de avería  Avería de fuente de alimentación de control 

Visualización de panel de operación E-08 

Investigación de causas de averías 1. La tensión de entrada no está en el alcance establecido por las normas 

Medidas de tratamiento de averías 1. Ajuste la tensión en el alcance requerido por las normas 
 

Nombre de avería  Avería de subtensión 

Visualización de panel de operación E-09 

Investigación de causas de averías 

1. Corte de corriente instantáneo 
2. La tensión del extremo de entrada del inversor no está en el alcance 
requerida por las normas 
3. La tensión del bus es anormal 
4. El puente rectificador y la resistencia de amortiguación son anormales 
5. Anomalía del panel de accionamiento 
6. Anomalía del panel de control 

Medidas de tratamiento de averías 

1. Avería de restauración 
2. Ajuste la tensión al alcance normal 
3. Busque el soporte técnico 
4. Busque el soporte técnico 
5. Busque el soporte técnico 
6. Busque el soporte técnico 

 
Nombre de avería  Sobrecarga del inversor 

Visualización de panel de operación E-10 

Investigación de causas de averías 
1. Si la carga es demasiado grande o si ocurre el rotor bloqueado del motor 
eléctrico 
2. Selección de modelo un poco pequeño del inversor 

Medidas de tratamiento de averías 
1. Reduzca la carga e inspeccione la situación mecánica y el motor 
eléctrico 
2. Selección del inversor con un nivel de potencia mayor 

 
Nombre de avería  Sobrecarga del motor eléctrico 

Visualización de panel de operación E-11 
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Investigación de causas de averías 

1. Si el ajuste de los parámetros de protección del motor eléctrico P9-01 es 
adecuado 
2. Si la carga es demasiado grande o si ocurre el rotor bloqueado del motor 
eléctrico 

         

Medidas de tratamiento de averías 

1. Ajuste el parámetro correctamente 
2. Reduzca la carga e inspeccione la situación mecánica y el motor 
eléctrico 
3. Selección del inversor con un nivel de potencia mayor 

 
Nombre de avería  Falta de fase de entrada 

Visualización de panel de operación E-12 

Investigación de causas de averías 

1. La fuente de alimentación de entrada trifásica es anormal 
2. Anomalía del panel de accionamiento 
3. Anomalía de la placa contra rayos 
4. Anomalía del panel de control principal 

Medidas de tratamiento de averías 

1. Inspeccione y elimine los problemas en los circuitos periféricos 
2. Busque el soporte técnico  
3. Busque el soporte técnico  
4. Busque el soporte técnico  

 
Nombre de avería  Falta de fase de salida 

Visualización de panel de operación E-13 

Investigación de causas de averías 

1. El cable del inversor al motor eléctrico es anormal 
2. Desequilibrio de salida trifásica del inversor en el funcionamiento del 
elctromotor 
3. Anomalía del panel de accionamiento 
4. Anomalía de módulo 

Medidas de tratamiento de averías 

1. Elimine las averías periféricas 
2. Inspeccione si el devanado trifásico del motor eléctrico es normal y 
elimine las averías 
3. Busque el soporte técnico 
4. Busque el soporte técnico  

 
Nombre de avería  Sobrecalentamiento de módulo 

Visualización de panel de operación E-14 

Investigación de causas de averías 

1. Temperatura ambiente demasiado alta 
2. Atascos del canal de aire 
3. Deterioro del ventilador 
4. Deterioro de la resistencia térmica de módulo 
5. Deterioro del módulo inversor 

Medidas de tratamiento de averías 

1. Reducción de la temperatura ambiente 
2. Limpieza del canal de aire 
3. Cambio del ventilador 
4. Cambio de la resistencia térmica 
5. Cambio del módulo inversor 

 
Nombre de avería  Avería del equipo exterior 

Visualización de panel de operación E-15 

Investigación de causas de averías Entrada de la señal de avería exterior por el terminal multi-funcional D 

Medidas de tratamiento de averías Funcionamiento de restauración 
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Nombre de avería  Avería de comunicación 

Visualización de panel de operación E-16 

Investigación de causas de averías 
1. Trabajo anormal del ordenador superior 
2. Anomalía del cable de comunicación 
3. Ajuste incorrecto del grupo PD de los parámetros de comunicación 

Medidas de tratamiento de averías 
1. Inspección de conexiones del ordenador superior 
2. Inspección de conexiones de comunicación 
3. Ajuste correcto de parámetros de comunicación 

 
Nombre de avería  Avería de detección de corriente 

Visualización de panel de operación E-18 

Investigación de causas de averías 1. Inspección de anomalía de elementos hall 
2. Anomalía del panel de accionamiento 

Medidas de tratamiento de averías 1. Cambio de elementos hall 
2. Cambio de panel de accionamiento 

 
Nombre de avería  Avería de aprendizaje adaptativo del motor eléctrico 

Visualización de panel de operación E-19 

Investigación de causas de averías 
1. Los parámetros del motor eléctrico no se ajustan según la placa de 
identificación 
2. El proceso de identificación de parámetros supera el límite de tiempo 

Medidas de tratamiento de averías 
1. Ajuste correcto de los parámetros del motor eléctrico según la placa de 
identificación 
2. Inspección del cable del inversor al motor eléctrico 

 
Nombre de avería  Avería de lectura y escritura de EEPROM 

Visualización de panel de operación E-21 

Investigación de causas de averías 1. Deterioro de chip de EEPROM 

Medidas de tratamiento de averías 1. Cambio de panel de control principal 
 

Nombre de avería  Avería de hardware del inversor 

Visualización de panel de operación E-22 

Investigación de causas de averías 1. Existencia de sobretensión 
2. Existencia de sobrecorriente 

Medidas de tratamiento de averías 1. Tratamiento como avería de sobretensión 
2. Tratamiento como avería de sobrecorriente 

 
Nombre de avería  Avería de cortocircuito a tierra 

Visualización de panel de operación E-23 

Investigación de causas de averías 1. Cortocircuito a tierra del motor eléctrico 

Medidas de tratamiento de averías 1. Cambio de cable o motor eléctrico 
 

Nombre de avería  Avería de llegada del tiempo de funcionamiento acumulado 

Visualización de panel de operación E-26 

Investigación de causas de averías 1. Valor ajustado de llegada del tiempo de funcionamiento acumulado 
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Medidas de tratamiento de averías 1. Busque el soporte técnico 
 

Nombre de avería  Avería definida por el usuario 1 

Visualización de panel de operación E-27 

Investigación de causas de averías 1. Entrada de la señal de avería definida por el usuario 1 por el terminal 
multi-funcional D 

Medidas de tratamiento de averías 1. Funcionamiento de restauración 
 

Nombre de avería  Avería definida por el usuario 2 

Visualización de panel de operación E-28 

Investigación de causas de averías 1. Entrada de la señal de avería definida por el usuario 2 por el terminal 
multi-funcional D 

Medidas de tratamiento de averías 1. Funcionamiento de restauración 
 

Nombre de avería  Avería de llegada del tiempo de alimentación acumulado 

Visualización de panel de operación E-29 

Investigación de causas de averías 1. Valor ajustado de llegada del tiempo de alimentación acumulado 

Medidas de tratamiento de averías 1. Busque el soporte técnico 
 

Nombre de avería  Avería de descarga 

Visualización de panel de operación E-30 

Investigación de causas de averías 1. La corriente de funcionamiento del inversor es menos de P9-64 

Medidas de tratamiento de averías 1. Confirme si la carga se separe o si los ajustes de parámetros de P9-64 y 
P9-65 coinciden con las condiciones de funcionamiento reales 

 
Nombre de avería  Avería de pérdida de retroalimentación de PID en el funcionamiento 

Visualización de panel de operación E-31 

Investigación de causas de averías 1. La retroalimentación de PID es inferior al valor ajustado de PA-26 

Medidas de tratamiento de averías 1. Inspeccione la señal de retroalimentación de PID o ajuste un valor 
adecuado para PA-26 

 
Nombre de avería  Avería de limitación de corriente Zhu-bo 

Visualización de panel de operación E-40 

Investigación de causas de averías 
1. Si la carga es demasiado grande o si ocurre el rotor bloqueado del motor 
eléctrico 
2. Selección de modelo un poco pequeño del inversor 

Medidas de tratamiento de averías 
1. Reduzca la carga e inspeccione la situación mecánica y el motor 
eléctrico 
2. Selección del inversor con un nivel de potencia mayor 
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6.2 Averías comunes y sus soluciones 
 

En el proceso de uso del inversor, pueden encontrarse con las situaciones de averías siguientes, por favor realice 
el simple análisis de averías con referencia a los métodos siguientes: 

 
Tabla 6-1 Averías comunes y sus soluciones 

 
No. Avería Causa posible Solución 

1 Alimentación sin 
visualización 

Sin la tensión de red eléctrica o demasiado 
baja; avería de la fuente de alimentación de 
interruptor de la panel de accionamiento 
del inversor; deterioro del puente 
rectificador; deterioro de la resistencia de 
amortiguación del inversor; avería de panel 
de control y teclado; 
Desconexión de las conexiones del panel 
de control y el panel de accionamiento y el 
teclado 

Inspeccione la fuente de alimentación 
de entrada; inspeccione la tensión de 
bus; enchufe y conecte de nuevo el 
teclado y el cable de 40 núcleos; 
busque el servicio de fabricante 

2 

Visualización de 
alimentación 
Alarma de 
“E-23” 

Cortocircuito a tierra del cable de salida o 
el motor eléctrico; deterioro del inversor 

Medición del aislamiento del motor 
eléctrico y el cable de salida con el 
megger; búsqueda de servicios de 
fabricante 

3 

Alarma frecuente 
de E-14 
Avería de 
(sobrecalentamie
nto de módulo) 

Ajuste de frecuencia portadora demasiado 
alto; deterioro del ventilador o atasco del 
canal de aire; deterioro del elemento 
interior del inversor 
(termopar o otros) 

Reducción de frecuencia portadora 
(P0-15); cambio del ventilador y 
limpieza del canal de aire; búsqueda 
de servicios de fabricante 

4 

El motor eléctrico 
no funciona 
después de 
funcionar el 
inversor. 

Motor eléctrico y sus cables; ajuste erróneo 
de parámetros de inversor (parámetros de 
motor eléctrico); mal contacto de 
conexiones entre el panel de accionamiento 
y el planel de control; avería del panel de 
accionamiento 

Reconfirmación de las conexiones 
entre el inversor y el motor eléctrico; 
cambio del motor eléctrico o 
eliminación de averías mecánicas; 
inspección y reajuste de los 
parámetros del motor eléctrico 

5 Terminal D 
ineficaz 

Error de ajuste de parámetros; error de 
señal exterior; aflojamiento del cable de 
puente de +24V y PLC; avería de panel de 
control 

Inspección y reajuste de los 
parámetros pertinentes del grupo P4; 
reconexión del cable de señal 
exterior; reconfirmación del cable de 
puente de +24V y PLC; búsqueda de 
servicios de fabricante 

6 

Alarmas 
frecuentes de 
averías de 
sobretensión y 
sobrecorriente del 
inversor 

Ajuste incorrecto de parámetros de motor 
eléctrico; tiempo inadecuado de aceleración 
y desaceleración; fluctuación de carga 

Reajuste de parámetros de motor 
eléctrico o realización de aprendizaje 
adaptativo del motor eléctrico; 
Ajuste del tiempo de aceleración y 
desaceleración adecuado; búsqueda 
de servicios de fabricante 

7 

 
Visualización de 
alimentación 

 
 

1. Fracaso de inicialización del inversor 
2. Deterioro del elemento pertinente del 
panel de control 

1. Inspección del teclado y el cable de 
40 núcleos; 
2. Cambio del panel de control; 
3. Búsqueda de servicios de 
fabricante 
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